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1. DESCRIZIONE GENERALE
1.1. Generalita

RemoteDrive/lrisControl & un applicativo su PC, funzionante su sistema operativo Windows™ in grado di
gestire le nostre apparecchiature in modo locale con il protocollo MODBUS su seriale RS232C, RS422 e
RS485 e in remoto con protocollo TCP/IP.

L’elevata versatilita di RemoteDrive/lrisControl consente in modo rapido ed efficiente I'impostazione ed
archiviazione su file dell'intero set di parametri dell’apparecchiatura, il suo controllo a distanza e I'eventuale
aggiornamento del firmware.

L’applicativo € inoltre in grado di acquisire, graficare e registrare su file tutte le grandezze rilevabili
dall’'azionamento.

Con la versione software (2.30-2.33) cui si riferisce il presente manuale le apparecchiature gestibili sono
elencate nei seguenti paragrafi.

1.1.1. Apparecchiature gestibili da RemoteDrive

APPARECCHIATURA IDENTIFICATIVO
ASAB AB
ASACO / ASAC1 AC
ASAMV AV
DCREG DC
Data Logger DL
Firing Board S41 S42 S51 S52 FB
Sinus K- SW IFD IK
Sinus K— SW LIFT LK
Sinus LIFT LT
Sinus Penta / Penta Marine PD
Sinus H VH
Sinus Penta — applicativo Rigenerativo PR
Sinus Penta — applicativo Sincrono PS
Sinus K- SW VTC VK
Sinus M VM
Sinus N VN
Solardrive Plus PU
V317 VU

Per la descrizione del protocollo MODBUS, per la lista dei parametri che si possono scambiare e per il
relativo indirizzo fare riferimento ai Manuali MODBUS specifici di ogni convertitore (quando presenti) oppure
direttamente al Manuale d’'uso delle apparecchiature.

Versioni SW di queste apparecchiature precedenti a quelle indicate sono
NOTA comunqgue gestite da RemoteDrive/lrisControl utilizzando i file di configurazione
relativi presenti nella cartella \Devices di RemoteDrive/lrisControl.

apparecchiature (diverse da quelle sopra indicate) potranno essere gestite
semplicemente aggiungendo alla cartella \Devices di RemoteDrive/lrisControl un
file di configurazione per ognuna di esse.

Tali file saranno disponibili sul sito santerno.com o potranno essere richiesti al
Servizio Tecnico dell’ Enertronica Santerno S.p.A..

NOTA

Versioni SW di queste apparecchiature successive a quelle indicate, oppure altre
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1.1.2. Apparecchiature gestibili da IrisControl

RemoteDrive
IrisControl

APPARECCHIATURA IDENTIFICATIVO
Iris Blue IB
ASAB AB
ASACO / ASAC1 AC
Data Logger DL
Firing Board S41 S42 S51 S52 FB
Sinus Penta PD
Sinus H VH
Sinus M VM
Sinus N VN

Per la descrizione del protocollo MODBUS, per la lista dei parametri che si possono scambiare e per il
relativo indirizzo fare riferimento ai Manuali MODBUS specifici di ogni convertitore (quando presenti) oppure
direttamente al Manuale d’'uso delle apparecchiature.

& NOTA
nella cartella \Devices di IrisControl.
NOTA semplicemente aggiungendo alla cartella \Devices di
configurazione per ognuna di esse.

Versioni SW di queste apparecchiature precedenti a quelle indicate sono

comunque gestite da IrisControl utilizzando i file di configurazione relativi presenti

Versioni SW di queste apparecchiature successive a quelle indicate, oppure altre
apparecchiature (diverse da quelle sopra indicate) potranno essere gestite

IrisControl

un file di

Tali file saranno disponibili sul sito santerno.com o potranno essere richiesti al
Servizio Tecnico dell’Enertronica Santerno S.p.A..
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2. CARATTERISTICHE TECNICHE

2.1.

Prerequisiti minimi per un corretto funzionamento

| requisiti sono identici a quelli di un PC adatto per 'uso di Internet.

2.1.1.

2.2.

Hardware

PC Pentium 1GHz o superiore

RAM >= 256Mb per Windows 2000, 512 Mb per Windows XP e 1Gb per Vista

Lettore CDROM

Modem o scheda di rete (dipende dal tipo di collegamento remoto che si intende effettuare)
Almeno 1 porta seriale o USB

Scheda video e Monitor in grado di supportare almeno la risoluzione grafica 800x600

. Software

Sistema operativo Windows™ NT4, 2000, XP, Vista, 7

Se il sistema operativo € Windows NT4, occorre anche Internet Explorer 5.00 o superiore installato

Fornitura

RemoteDrive/lrisControl & fornito su supporto CDROM su cui & presente un wizard di installazione su Hard disk.

2.3.

Caratteristiche funzionali

L’applicativo supporta due modi di funzionamento: Locale e Remoto.

1.

In modo “Locale” il PC & direttamente collegato all’apparecchiatura.
In modo “Remoto” ci sono due possibilita.

La prima prevede il caso in cui si abbiano due PC in grado di connettersi tra loro per via remota tramite
linea telefonica, LAN o Internet. Su entrambi i PC deve essere attivo RemoteDrive/lrisControl. Uno di
questi avra 'azionamento collegato alla propria porta seriale ed assumera la funzione di slave, mentre
l'altro sara il master. Il master si avvale dello slave per gestire I'apparecchiatura ed €& in grado di
usufruire di tutte le funzionalita come se essa fosse collegata alla propria porta seriale. In connessione &
disponibile anche una finestra di Chat per mantenere il contatto tra i due operatori ai PC.

La seconda invece permette di connettere un PC su cui € attivo RemoteDrive/lrisControl a
un’apparecchiatura che monta la scheda ES851 — Datalogger. Il PC sara connesso tramite linea
telefonica o LAN o Internet come master alla scheda ES851 che é abilitata a funzionare come slave.
In questo modo tramite RemoteDrive/lrisControl &€ possibile monitorare sia la scheda che tutte le
apparecchiature ad essa connesse.

La connessione remota si avvale dei servizi Winsock basati sul protocollo TCP/IP; il dialogo € costituto da
pacchetti TCP e UDP che entrambi sfruttano la porta indicata nei Parametri di connessione.
Seguono alcuni esempi di connessione.
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2.3.1. Connessione locale

B - -G — B

Cavo seriale Azionamenti
PC (Locale)

Il PC é collegato direttamente alle apparecchiature tramite cavo seriale RS232 o adattatore USB-RS485. Nel
caso in cui l'azionamento preveda la scheda ES851 a bordo, il collegamento locale viene effettuato con le
porte seriali della ES851 (RS232 o RS485) oppure con la porta Ethernet della scheda ES851 e un cavo
Ethernet incrociato.

2.3.2. Connessione remota tra due PC su rete LAN

5: :5: >%<—>%

LAN i i i
Cavo seriale Azionamenti
PC (Master) PC (Slave)

Si possono controllare a distanza le apparecchiature sfruttando la rete locale dell’azienda.
La rete deve supportare il protocollo TCP/IP.

2.3.3. Connessione remota tra due PC tramite rete LAN ed Internet

nl: < > nl: >%<—>%
— LAN ]

LAN Cavo seriale Azionamenti
PC (Master) Internet PC (Slave)

Sfruttando la rete Internet si possono controllare apparecchiature site ad elevata distanza con costi contenuti.
Se si accede a Internet tramite Firewall o Proxy server ricordarsi di abilitare la porta utilizzata da
RemoteDrive/lrisControl.

2.3.4. Connessione remota tra due PC tramite Internet

o ) - - B B
= = Cavo seriale ' i
PC (Master) Internet PC (Slave) Azionamenti
Se si vogliono utilizzare i servizi forniti dal telecontrollo di Enertronica Santerno
& NOTA S.p.A. occorre che la connessione a Internet sia effettuata utilizzando il server
Proxy link.elettronicasanterno.it (vedi par. Connessione remota Slave-Server ESP).
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2.3.5. Connessione remota punto punto tra due PC su linea telefonica tramite

modem
Bl > @ @ — G
= Linea telefonica =V Cavo seriale Azionamenti
PC (Master) PC (Slave)

Qualora non fosse disponibile il collegamento ad Internet o risultasse troppo lento, si pud adottare questo tipo
di connessione (vedi capitolo Configurazione S.O. per connessioni punto punto).
Sul computer che riceve la chiamata via modem deve essere abilitato il Server di Accesso Remoto.

2.3.6. Connessione remota tra PC e azionamento con ES851 tramite LAN

Hl: > ES851 H% 4—»%

LAN
PC (Master) % Azionamenti in rete multidrop

Azionamento con ES851 (slave)

2.3.7. Connessione remota tra PC e azionamento con ES851 su linea telefonica
tramite modem

0N
Vv

B — < > «> || [ES851]| «——> %4—»
EL @ Linea telefonica @

Azionamenti in rete multidrop
PC (Master)

Azionamento con ES851 (slave)

2.3.8. Connessione remota tra PC e azionamento con ES851 via Internet tramite
server proxy link.elettronicasanterno.it

ES8S1] || <> i pp— iy

% Lzionamenti in
P [qu’rer] Internet E3 proxvy Internet rete multidrop

Lrionawmento con
E3851 (slawve)

NOTA Internet utilizzando i servizi forniti dal server proxy link.elettronicasanterno.it (vedi

i Questa connessione permette di collegarsi da qualunque luogo all'impianto via
paragrafo Connessione remota Master-Client ESP).
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3. INSTALLAZIONE HARDWARE — CABLAGGIO DELLE CONNESSIONI

3.1. Connessione per Sinus K

Per collegarsi alla linea seriale occorre utilizzare il connettore CN8 posto sulla scheda di comando ES778 per
le grandezze S05..S15 oppure il connettore posto sulla parte inferiore dell'inverter vicino alla morsettiera per
le grandezze = S20. Tale connettore é del tipo a vaschetta 9 poli maschio ed ha le seguenti connessioni.

Pin Funzione
1-3 (TX/RX +) Ingresso/uscita differenziale + (bidirezionale).
Polarita positiva rispetto ai pin 2 — 4 per un MARK.
o_4 (TX/RX =) Ingresso/uscita differenziale — (bidirezionale).
Polarita negativa rispetto ai pin 1 — 3 per un MARK.
5 (GND) Massa dei segnali differenziali.
6-7-8 Non connesso
9 +5 V (non usato).

SW1 selettori1e2: ON = TERMINATION e BIAS ON
OFF = TERMINATION e BIAS OFF

Per il collegamento diretto PC — inverter € possibile utilizzare il kit in dotazione costituito da un box adattatore
USB-RS485 e dal relativo cavo di connessione (connettore “SINUS” o RJ45) (vedi par. Kit di connessione).

3.2. Connessione per Sinus Penta/Penta Marine/lris Blue/Solardrive Plus

Il collegamento alla linea seriale si effettua, in modo assolutamente analogo al Sinus K, mediante il
connettore CN9 posto sulla scheda comando ES927 per le grandezze S05..S15 oppure il connettore posto
sulla parte inferiore dell'inverter vicino alla morsettiera per le grandezze = S20. Tale connettore & del tipo a
vaschetta 9 poli maschio ed ha le seguenti connessioni:

Pin Funzione
1-3 (TX/RX +) Ingresso/uscita differenziale + (bidirezionale).
Polarita positiva rispetto ai pin 2 — 4 per un MARK.
o_4 (TX/RX =) Ingresso/uscita differenziale — (bidirezionale).
Polarita negativa rispetto ai pin 1 — 3 per un MARK.
5 (GND) Massa dei segnali differenziali.
6 (VTEST) Ingresso di alimentazione di test — non connettere
7-8 Non connesso
9 +5 V (hon usato).

SW3 selettori 1 e2: ON = TERMINATION e BIAS ON
OFF = TERMINATION e BIAS OFF

Per il collegamento diretto PC — inverter € possibile utilizzare il kit in dotazione costituito da un box adattatore
USB-RS485 e dal relativo cavo di connessione (connettore “SINUS” o RJ45) (vedi par. Kit di connessione).
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3.3. Connessione per Sinus K/Sinus Penta/lris Blue — Uso della scheda ES822

E disponibile la scheda seriale ES822 che permette il collegamento degli inverter serie Sinus K, Sinus Penta,
Penta Marine, Iris Blue e Solardrive Plus mediante interfaccia galvanicamente isolata. La scheda é
raccomandata per evitare ritorni di massa (ground loop) e risolvere eventuali problemi di rumore elettrico
sulle interfacce. La scheda ES822, oltre al connettore RS485, dispone anche di una connessione RS232 per
il collegamento diretto di un PC, o di un dispositivo con interfaccia seriale RS232, in configurazione punto a
punto.

Inserendo la scheda opzionale ES822 negli inverter Sinus K, Sinus Penta, Penta Marine, Iris Blue e
Solardrive Plus si ha la disabilitazione automatica del connettore di interfaccia seriale a bordo scheda (CN8 e
CNO rispettivamente).

Un jumper (J1) a bordo della ES822 permette di selezionare I'uso del connettore RS485 (CN3) oppure del
connettore RS232 (CN2).

Il connettore RS485 é di tipo a vaschetta 9 poli maschio ed ha le seguenti connessioni:

Pin Funzione

(TX/RX +) Ingresso/uscita differenziale + (bidirezionale).
Polaritd positiva rispetto ai pin 2 — 4 per un MARK

(TX/RX -) Ingresso/uscita differenziale — (bidirezionale).

2-4 Polarita negativa rispetto ai pin 1 — 3 per un MARK.
5_8 (GND) Massa dei segnali differenziali isolata dalla scheda di
comando.
6-7 non connesso
9 +5 V (hon usato).

SW1 selettori 1 e2: ON = TERMINATION e BIAS ON
OFF = TERMINATION e BIAS OFF

Per il collegamento diretto PC — inverter & possibile utilizzare il kit in dotazione costituito da un box adattatore
USB-RS485 e dal relativo cavo di connessione (connettore “SINUS” o RJ45) (vedi par. Kit di connessione).

Il connettore RS232 é di tipo a vaschetta 9 poli femmina (DTE) ed ha le seguenti connessioni:

Pin Funzione
1-9 non connesso
2 (TX) Uscita secondo lo standard RS232.
3 (RX) Ingresso secondo lo standard RS232.
Massa dei segnali TX e RX isolata dalla scheda di comando.
4-6 Connessi assieme per loopback DTR-DSR.
7-8 Connessi assieme per loopback RTS-CTS.

Il tipo di comunicazione RS232 implementato é a tre fili senza controllo dei segnali di handshaking hardware.
L’interfaccia RS232 & adatta per una lunghezza massima del cavo di connessione di 3 metri e non prevede la
possibilita di inserimento di terminatori.

Il collegamento di un PC sulla porta RS232 richiede I'utilizzo di un cavo commerciale modem (cavo non
incrociato).
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3.4. Connessione Sinus Lift

Per collegarsi alla linea seriale occorre utilizzare il connettore K5 posto sulla scheda di comando ES696. Tale
connettore € del tipo a vaschetta 9 poli maschio ed ha le seguenti connessioni:

Pin Funzione

1 (TX/RX +) Ingresso/uscita differenziale + (bidirezionale).
Polarita positiva rispetto al pin 2 per un MARK.

> (TX/RX =) Ingresso/uscita differenziale — (bidirezionale).
Polarita negativa rispetto al pin 1 per un MARK.

5 (GND) Massa dei segnali differenziali.

3-4-6-7-8 non connesso
9 +5 V (non usato).

J2: A = TERMINATION e BIAS ON
B = TERMINATION e BIAS OFF

J3: A = TERMINATION e BIAS ON
B = TERMINATION e BIAS OFF

Per il collegamento diretto PC — inverter e possibile utilizzare il kit in dotazione costituito da un box adattatore
USB-RS485 e dal relativo cavo di connessione (connettore “SINUS” 0 RJ45) (vedi par. Kit di connessione).

3.5. Connessione per DCREG e V317 — Uso della scheda ES733

& NOTA L’uso di tale scheda opzionale & indispensabile per realizzare il collegamento seriale.

La scheda ES733 va inserita nel connettore CN7 della scheda di comando, fissata con i tre attacchi rapidi in
nylon e non necessita di altri particolari settaggi se non quelli dei jumper sotto descritti. Su tale scheda sono
presenti due connettori per poter gestire diversi standard elettrici:

CN2: RS422 (full duplex) / RS485 (half duplex) (settare JP1, JP2 e JP3) 9 poli femmina

Pin Funzione

1 GND

2 Non connesso

3 RX+ in caso di RS422 (full duplex / 4 fili) TX/RX+ in caso di RS485 (half duplex / 2 fili)
4 TX+ in caso di RS422 (full duplex / 4 filiynon connesso in caso di RS485 (half duplex / 2 fili)

5 GND

6 +5V

7 Non connesso

8 RX—-in caso di RS422 (full duplex / 4 fili) TX/RX-in caso di RS485 (half duplex / 2 fili)
9 TX-in caso di RS422 (full duplex / 4 fili) non connesso in caso di RS485 (half duplex / 2 fili)
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CN3: RS232 (settare JP3) 9 poli maschio

Pin Funzione
DCD
RXD
TXD
DTR
GND
DSR
RTS
CTS
RI

OO |N[o|OA]|WIN]|F

JP1:  1-2 = RS485 (half duplex / 2 fili)
2-3 = RS422 (full duplex / 4 fili)

JP2: 1-2 = SWAP TX/RX (in caso di RS485 sono abilitati alternativamente transmitter e receiver)
2—-3 = ECHO ON (in caso di RS485 é sempre abilitato il receiver)

JP3: 1-2=RS232
2-3 = RS422/RS485

JP4: 1-2 =BIAS ON
2-3 = BIAS OFF

JP5: 1-2 = TERMINATION ON
2-3 = TERMINATION OFF

JP6: 1-2 =BIAS ON
2-3 = BIAS OFF

L1: TX (LED)
L2: RX (LED)

Per il collegamento diretto PC — convertitore sulla porta RS485 o0 RS422 (CN2) & possibile utilizzare il kit in
dotazione costituito da un box adattatore USB—-RS485 e dal relativo cavo di connessione (connettore
“‘DCREG”) (vedi par. Kit di connessione).

Viceversa il collegamento sulla porta RS232 (CN3) richiede l'utilizzo di un cavo commerciale null-modem
(incrociato).
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3.6. Connessione per ASAB, ASACO e ASAC1

Per collegarsi alla linea seriale del soft starter occorre utilizzare i morsetti B1(-) e B3(+) nella parte inferiore
del modulo opzionale.

NOTA L’uso del modulo opzionale € indispensabile per realizzare il collegamento
seriale per ASAB, ASACO e ASAC1.
Morsetto Funzione
B1l(-) Ingresso/uscita differenziale — (bidirezionale). Polarita negativa rispetto a B3(+) per un
MARK.
B3(+) Ingresso/uscita differenziale + (bidirezionale). Polarita positiva rispetto a B1(—) per un MARK.

Per il collegamento diretto PC — soft starter & possibile utilizzare il kit in dotazione costituito da un box
adattatore USB—RS485 e dal relativo cavo di connessione (terminali (<) e (+), (vedi par. Kit di connessione).

3.7. Connessione per ASAMV

Per collegarsi alla linea seriale del soft starter occorre utilizzare i morsetti 1(-) e 2(+) del connettore TB1 della
scheda di comunicazione COMM BOARD.

TB1:

Morsetto Funzione

1(-) Ingresso/uscita differenziale — (bidirezionale). Polarita negativa rispetto a 2(+) per un MARK.
2(+) Ingresso/uscita differenziale + (bidirezionale). Polarita positiva rispetto a 1(—) per un MARK.

Per il collegamento diretto PC — soft starter & possibile utilizzare il kit in dotazione costituito da un box
adattatore USB—RS485 e dal relativo cavo di connessione (terminali (=) e (+)) (vedi par. Kit di connessione).

X1: OFF = TERMINATION ON
ON = TERMINATION OFF
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3.8. Connessione per SINUS M

Per collegarsi alla linea seriale dell'inverter occorre utilizzare i morsetti S+ e S— sul frontale
dell’apparecchiatura:

Morsetto Funzione

S+ Ingresso/uscita differenziale + (bidirezionale).
Polarita positiva rispetto a S— per un MARK.

S- Ingresso/uscita differenziale — (bidirezionale).

Polarita negativa rispetto a S+ per un MARK.

Per il collegamento diretto PC — inverter € possibile utilizzare il kit in dotazione costituito da un box adattatore
USB-RS485 e dal relativo cavo di connessione (terminali (<) e (+)) (vedi par. Kit di connessione).

3.9. Connessione per SINUS N

Per collegarsi alla linea seriale dell'inverter occorre utilizzare i morsetti N(-) e P(+) della scheda opzionale.

é NOTA L'u_so della scheda opzionale € indispensabile per realizzare il collegamento
seriale.
Morsetto Funzione
P Ingresso/uscita differenziale + (bidirezionale).
Polarita positiva rispetto a N per un MARK.
N Ingresso/uscita differenziale — (bidirezionale).

Polarita negativa rispetto a P per un MARK.

Per il collegamento diretto PC — inverter e possibile utilizzare il kit in dotazione costituito da un box adattatore
USB-RS485 e dal relativo cavo di connessione (terminali (<) e (+)) (vedi par. Kit di connessione).

3.10. Connessione per SINUS H

Per collegarsi alla linea seriale dell'inverter occorre utilizzare i morsetti S+ e S— sul frontale
dell’'apparecchiatura:

Morsetto Funzione
S+ Ingresso/uscita differenziale + (bidirezionale).
Polarita positiva rispetto a S— per un MARK.
S— Ingresso/uscita differenziale — (bidirezionale).
Polarita negativa rispetto a S+ per un MARK.
SG Previene errori di comunicazione legati a disturbi elettrici.

Per il collegamento diretto PC — inverter e possibile utilizzare il kit in dotazione costituito da un box adattatore
USB-RS485 e dal relativo cavo di connessione (terminali (-) e (+)) (vedi par. Kit di connessione).
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3.11. Connessione per impianti con scheda ES851

La scheda ES851 permette diversi tipi di connessione tra PC e impianto, sia di tipo locale che remoto.

3.11.1. Connessioni locali

La scheda possiede 2 porte COM per la connessione seriale locale.
COM 1
La porta COML1 e accessibile su un connettore maschio DB9 collegato alla scheda con un cavo piatto fornito

insieme alla scheda.
La porta COM1 prevede due modalita di funzionamento alternativo: RS232 e RS485.

ATTENZIONE La porta COM1 puo essere trasformata in RS485 solo dalla versione ES851/1.
Per schede ES851/0 la porta COM1 accetta solo lo standard RS232.

COM 1 RS232

Il default di fabbrica della porta prevede lo standard di comunicazione RS232 modbus slave, in modo che,
tramite il cavo null modem fornito con il Kit di connessione per impianti equipaggiati con ES851, si possa
connettere PC e impianto, utilizzando la porta COM1 della scheda e la porta COM del PC.

Pin Funzione

CD — Carrier Detect

RD — Dati Ricevuti

TD — Dati Trasmessi
DTR — Data Terminal
Ready

GND — Ground

DSR — Data Set Ready
RTS — Request To Send
CST . Clear To Send

Rl — Ring Indicator

OO |N[o|o1] & |[WIN([F

COM1 RS485

E possibile modificare il preset di fabbrica e trasformare la porta COM1 in una seriale di tipo RS485
(chiedendolo in fase d’ordine) con il seguente pin out:

Pin Funzione
1-3 (TX/RX +) Ingresso/uscita differenziale + (bidirezionale).
Polaritd positiva rispetto ai pin 2 — 4 per un MARK
o4 (TX/RX =) Ingresso/uscita differenziale — (bidirezionale).
Polaritd negativa rispetto ai pin 1 — 3 per un MARK
5 (GND) Massa scheda non isolata
6 Non connesso
7-8 (GND) Massa scheda non isolata
9 +5 V (non usato).
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SW4 selettore 1: ON = COM1 RS232
OFF= COM1 RS485

SW4 selettori 3 e 4: ON = TERMINATION ON
OFF = TERMINATION OFF

Oltre al selettore SW4, per modificare la COM1 da RS232 a RS485 occorre
spostare il cavo piatto fornito con la scheda dal connettore CN3 (default) al

NOTA : o ; )
connettore CN11 a fianco. Inoltre occorre modificare alcuni parametri software.
(Per questo riferirsi al manuale della scheda.)

Questo pin out € compatibile direttamente con la testa di tipo “SINUS” del cavo specifico multipolare fornito
con il Kit di connessione per impianti equipaggiati con ES851. Percio e sufficiente collegare il connettore
maschio DB9 del cavo flat della scheda con la testa di tipo “SINUS” del cavo menzionato.

COM 2

La porta COM2 della scheda ES851 prevede solo lo standard RS485, ma € predisposta anche per lo
standard profibus, percio il suo pin out € il seguente:

Pin Funzione
1 Non connessi
(TX/RX +) Ingresso/uscita differenziale + (bidirezionale).
Profibus RTS
(GND) Massa segnale isolata
+5V
Non connesso
(TX/RX -) Ingresso/uscita differenziale — (bidirezionale).
Non connesso

N

Olo|N|o(g|d|w]]

SW2 selettori 3 e 4: ON = TERMINATION ON
OFF = TERMINATION OFF

Poiché il pin out & dedicato, occorre utilizzare il cavo specifico di interfaccia fornito con il Kit di connessione
per impianti equipaggiati con ES851. Occorre collegare questo cavo al connettore DB9 femmina presente
sulla scheda e l'altra estremita va connessa alla testa di tipo “SINUS” del cavo specifico multipolare fornito
anch’esso con il Kit.

ATTENZIONE occorre modificare il parametro relativo (vedi manuale software della scheda) per

i La porta COM2-RS485 prevede come default la modalita Modbus master; percio
poter connettersi in modalita slave.
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ETHERNET

Oltre alle due porte COM ¢ possibile connettersi in modo locale tramite la porta Ethernet della scheda con il
cavo Ethernet incrociato fornito con il Kit di connessione per impianti equipaggiati con ES851. L'indirizzo IP di
default della scheda ES851 € 192.168.0.2.

3.11.2. Connessioni remote

Utilizzando la scheda ES851 & possibile connettersi allimpianto anche in modo remoto con un solo PC.
Le modalita di connessione possibili sono:

1. Modem (Analogico 0 GSM)
2. LAN e VPN-LAN.

3. Internet-Proxy.

MODEM

Nel caso modem la scheda deve essere connessa tramite la porta RS232 a un modem GSM o Analogico
con cavo RS232 non incrociato e opportunamente programmata.

Il PC remoto pud connettersi allimpianto se possiede un modem (analogico o GSM) secondo la modalita
Rem(Master) /Client descritta nel par. Connessione REMOTA invertita (MASTER).

LAN o VPN-LAN

Utilizzando la porta Ethernet della scheda ES851 e un cavo Ethernet non incrociato € possibile collegare
limpianto a una LAN assegnandole un indirizzo IP statico e il gateway della LAN.

Il PC remoto pud accedere alla scheda connettendosi secondo la modalitdh Rem(Master) /Client descritta nel
par. Connessione REMOTA invertita (MASTER), ovviamente deve essere nella stessa LAN della scheda o
essere collegato alla LAN tramite una VPN.

INTERNET-PROXY
Se é stato acquistato il pacchetto link.elettronicasanterno.it, & possibile connettere via Internet una scheda

ES852 con un PC secondo la modalita Rem(Master)/Client Proxy descritta nel paragrafo Connessione
remota Slave-Server ESP.
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3.12. Kit di connessione

3.12.1. Kit di connessione per collegamento diretto PC-azionamento

E disponibile un kit di connessione costituito da:

1. box adattatore USB—RS485 e relativo cavo standard USB;
2. cavo specifico con 2 differenti connettori lato PC e 4 differenti connettori lato apparecchiature (vedi la

figura seguente).
S000911 @ @

20cm
:
H(@®
20cm
20cm

300 cm ] @

D+

)

dove:
1) (+) e (-): per collegamento al convertitore USB/RS485
2) Connettore “SINUS” (DB9 femmina): per SINUS PENTA/ PENTA MARINE/ SOLARDRIVE
PLUS/ SINUS LIFT/ IRIS BLUE
3) Connettore “DCREG”(DB9 maschio): per DCREG e V317
4) Morsetto 2 poli: SINUS M/N/H, ASAB/C
5) Connettore RJ45 femmina: per connessione seriale da cavo del tastierino per SINUS
PENTA/ PENTA MARINE/ SOLARDRIVE PLUS/ SINUS LIFT/ IRIS BLUE
3.12.2. Cavo per collegamento PC-azionamento con funzione Controllo

Multimotore attiva (Iris Blue) o versione IP54

Cavetto per connessione seriale dotato di connettore DB9 maschio e connettore RJ45 femmina.

®|: 20cm E::I @

1: Connettore DB9 maschio: per collegamento a connettore tipo “SINUS”. Vedere descrizione
connettore nel paragrafo Kit di connessione.
2: Connettore RJ45 femmina: per connessione seriale da cavo del tastierino.

Dove
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3.12.3. Kit di connessione per impianti equipaggiati con ES851

Se la connessione avviene tramite ES851, il kit di connessione & dotato di alcuni cavi aggiuntivi rispetto al kit
descritto nel paragrafo Kit di connessione:

a) cavo Ethernet incrociato standard di tipo EIA/TIA 568-A/B cat.5.
b) cavo null modem standard 9 poli RS232 (incrociato).

c) cavo specifico di interfaccia per COM2-ES851 da collegare al connettore “SINUS” del cavo descritto
nel paragrafo precedente per connessioni Modbus slave via COM2-RS485 alla ES851 (vedi figura

sotto).
(1_/3 osaM [| ¢ — { [ pom (2)
dove:
1) “SINUS”
2) “ES851”
3.13. Note generali

In un collegamento multidrop RS485 con piu apparecchiature € consigliabile che

'apparecchiatura dislocata piu lontana dal PC abbia il terminatore di linea e il
NOTA bias inseriti.

Similmente €& consigliabile che le altre apparecchiature dislocate nelle

posizioni intermedie abbiano il terminatore di linea e il bias esclusi.

Sugli inverter Sinus M, Sinus N e Sinus H e sul soft starter ASAMV non é

NOTA possibile inserire/escludere il bias, ma solo il terminatore di linea.

Sui soft starter ASAB e ASACO0/1 non ¢ possibile inserire/escludere il terminatore

NOTA i linea né i bias.

> B
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4.

4.1.

INSTALLAZIONE SOFTWARE - PROCEDURE DI CONNESSIONE

Connessione locale

1. Verificare il collegamento seriale tra PC e ed apparecchiatura; se si adotta il protocollo RS485 o
RS422 verificare la giusta configurazione e la presenza di alimentazione nel box adattatore.

2. Awviare RemoteDrive/IrisControl, scegliere la lingua e proseguire con un clic su _2¥anti |
3. Impostare il tipo di connessione come indicato:
—Parametri di connessione
Modalitt:  |Local =l
Tipa di collegamentao: IEIient ESProsy j
[T Connettit prima a; [¥ Hargup
Hast rem. |-| 0001 j ~Parametn configurazione serale
Parta TCR/E: I.I 5100 j Farta dizpozitivio IHSEEE-HS485 [ wiresz) j
Rer TimeOut (5] 00 = Paorta PC IEEIM2 vI Baud rate [bpsz] I'EIEEIEI "I
Farita IpNu:une 'I Rit.interm.[msz.] 20 -
Connet TimeOut[ms.] [500 =]  SeanTimeOutims) [200 =

Impostare il protocollo in base al collegamento scelto e la giusta porta seriale. Baud e Parita devono
coincidere con quelli impostati tramite tastierino sull’'apparecchiatura.
4. Stabilire la connessione (fare clic su Connetti) e verificare la connessione avvenuta sulla barra di

|Eu:unnessu:| a [COkT]

stato dell’applicazione (in basso a destra):

5. Proseguire con un clic su _2¥anti |

6. Siamo nell'area di lavoro principale dell’applicativo: operare come indicato nelle istruzioni del par.
Finestra principale.

=

File Chat Uklitd Config Dati Reqg.Attivitd  Scheduler  Fineskra  Aiuko

(1 = ] | i &% AcaEn [ Ruliiead Indietru:ul Syranti |

[Mode:Local, Dev.:R5232-R5485 (2 wires) | v
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4.2. Connessione remota

Obiettivo di questa operazione €& contattare tramite Internet il centro assistenza remota all'indirizzo specificato
nel campo Host rem., dove esiste un PC con RemoteDrive/lrisControl attivo come master pronto ad
assumere il controllo dell’apparecchiatura.

4.2.1. Connessione remota (SLAVE)

Il PC Slave ¢ il PC connesso al dispositivo via seriale e, in questo caso, € quello che effettua la chiamata.

1. Verificare il collegamento seriale tra PC ed apparecchiatura; se si adotta il protocollo RS485 o
RS422 verificare la giusta configurazione e la presenza di alimentazione nel box adattatore.

2. Awviare RemoteDrive/lrisControl, scegliere la lingua e proseguire con un clic su M.

3. Impostare il tipo di connessione come indicato:

—Parametni di conneszione

Modalits: | Rem. (Slave] |
Tipo di collegamentao: IEIient j
[~ Connettiti prirma a; [¥ Hargup
o[ 7
Huast rem. Iremu:ute'l .elethronicazante j ~Parametii configurazione seriale

Parta TCR/E: ISer\-'in::e'I [6767] j Puarta dizpozitivo IHSEEE-HSdEE [ wiresz) j

Rer TimeOut (5] 50 = Puarta PC IEEIME vI Baud rate [bpz] IEIEEIEI vI
Parita IpNu:une "I Rit.interm.[msz.] 20 -

Timedut [mz.] (500 - Scan Timedut [mz.] 200 -

Connetti

Nelle caselle Host rem. e Porta TCP/IP inserire l'indirizzo IP e la Porta del PC a cui ci stiamo
connettendo.

Impostare la Porta del dispositivo in base al collegamento scelto e la giusta porta seriale del PC.
Baud e Parita devono coincidere con quelli impostati tramite tastierino sull’apparecchiatura.

—Scheda utente
Cod.Cliente |1— Password conferma I“’“‘“’“‘“" V¥ Salva password Irvia |
“hzienda  |Tecnatess Inditizza |via Grandi 3 Milano
Nome  [Achile | Cognome |Giacomoni Telefona  [025437843 Far [025437845
E-Mail Iagiac@tecnntess.it Pl Im CF IGM,&,EQQ34F23&,1 207
*Muativo chiamata Banca IBanca Fopolare Milano
|BAN Code [ASFGFHITTYUU

o BIC Code 2323243

[¥] Dati obbligatari

Compilare la Scheda utente.
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4.

5.

4.2.2.

Senza chiudere RemoteDrive/lrisControl, stabilire la connessione Internet. La connessione Internet &
dello stesso tipo di quella che si usa normalmente per navigare o scaricare posta elettronica.
Fare clic su Connetti; verificare la connessione avvenuta sulla barra di stato dell’applicazione (in

basso a destra): ||Cennessa a: 216.167.89.132
Tale evento € ben visibile dall’'apertura automatica della finestra di Chat.
Auvanti

Proseguire con un clic su
Siamo nell'area di lavoro principale dell’applicativo: operare come quanto indicato nelle istruzioni del
par. Finestra principale. ricordarsi che in modalita slave € possibile scrivere o salvare su Eeprom i
parametri del dispositivo solo abilitando I'opportuna opzione nel menu config. che prevede I'uso della
password.

Connessione remota (MASTER)

Il PC master normalmente & colui che riceve le chiamate dallo slave e deve essere attivato prima che lo
slave inizi a chiamare. Inoltre deve comunicare i dati necessari al PC Slave per connettersi (indirizzo IP locale
porta TCP/IP).

1.
2.

—FParametni di conneszione

b odalita: IHem. [bd azter] j
Tipo di collegamento: ISewer j
[T Connettt prima a ¥ Hargup
Hostrem.  [216.167.89132 =l

Parta TCPAP: |5ewice1 [B7ET) |

Fem. TimeOut (=] 2.0 -

Riavviare RemoteDrive/lrisControl, scegliere la lingua e proseguire con un clic su ﬂl.
Compilare la scheda di connessione come indicato:

& hbilita

Scheda operatore

Maome IEEIHD Cognome IFh:lssi

[+ Dispanibile

Compilare la Scheda operatore.

Senza chiudere RemoteDrive/lrisControl, stabilire la connessione Internet. La connessione Internet
dello stesso tipo di quella che si usa normalmente per navigare o scaricare posta elettronica.
Comunicare al PC Slave il proprio IP locale, che deve essere PUBBLICO e STATICO per le
connessioni via Internet, e la porta TCP/IP, che deve essere aperta in ingresso e uscita sia in
modalita TCP/IP sia UPD.

Fare clic su Abilita; RemoteDrive/lrisControl ora € abilitato a ricevere connessioni, cio € verificabile

. |Sewer:.-'1'-.|:uilitah:|

dalla scritta sulla barra di stato: L’eventuale connessione avvenuta € verificabile

sempre sulla barra di stato dalla scritta Connesso da: 192.168.0.3
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6. Accertata la connessione proseguire con un clic su ﬂl.

7. Siamo nell’area di lavoro principale dell’applicativo: operare come quanto indicato nelle istruzioni del
par. Finestra principale.
Operando via Internet si notera un certo calo della velocita di trasferimento dei dati: questo e
strettamente legato alla qualita della connessione.

4.3. Connessione remota invertita

Questo tipo di con

nessione & necessario per effettuare il monitoraggio a distanza di impianti senza la

presenza di un operatore dall'altra parte. In questa modalita il master € il soggetto che effettua la chiamate
mentre |o slave le riceve.

4.3.1. Connessione REMOTA invertita (MASTER)

1. Awviare RemoteDrive/lrisControl, scegliere la lingua e proseguire con un clic su ﬂl.

2. Compilare la scheda di connessione come indicato:

—FParametni di conneszione

b odalita: IHem. [bd azter] j
Tipo di collegamento: IEIient j
[T Connettiti prima a: ¥ Hargup

]

Host rem. |2'|

B.167.89.132

[
[

Fem. TimeOut (=]

Parta TCPAP: |5ewice1 [E7ET) |

20 7

Connetti

Compilare la Sc

heda operatore.

Scheda operatare

Mame IEarID Cagnome IFh:lssi

v Dizponibile

3. A seconda del tipo di collegamento, eseguire le seguenti operazioni:

a)

b)

PC remoto-PC locale via LAN: In Host rem. immettere l'indirizzo IP e in Porta TCP/IP
immettere la porta del PC a cui ci stiamo connettendo.

PC remoto-PC locale via Internet/modem punto-punto: senza chiudere il
RemoteDrive/lrisControl, stabilire la connessione Internet o la connessione modem,
oppure utilizzare I'opzione Connettiti prima a, selezionando la connessione Internet o
modem punto-punto voluta. In Host rem. immettere l'indirizzo IP del PC a cui ci stiamo
connettendo, che nel caso di connessione via Internet deve essere PUBBLICO e
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STATICO, altrimenti la connessione tra i due PC & impossibile. In Porta TCP/IP inserire
la porta del PC al quale ci stiamo connettendo.

PC remoto-PC locale/ES851 via modem: senza chiudere il RemoteDrive/lrisControl,
stabilire la connessione punto-punto, oppure utilizzare I'opzione Connettiti prima a,
selezionando la connessione modem voluta.

In Host rem. scegliendo l'opzione Connettiti prima a, € automaticamente indicato
lindirizzo 10.0.0.1 che ¢ lindirizzo di default per connessioni modem con impianti
provvisti di scheda ES851 e la Porta TCP/IP € messa al default 6767.

In Rem TimeOut & bene aumentare il ritardo (10 secondi se la connessione & verso un
modem GSM, 5 secondi se la connessione & verso un modem analogico).

PC remoto-ES851 via LAN o LAN —VPN: indicare in Host rem l'indirizzo IP e in Porta
TCP/IP immettere la porta della scheda ES851 a cui ci si vuole connettere.

Fare clic su Connetti; verificare la connessione avvenuta sulla barra di stato dell’applicazione (in basso a

destra):

|Connesso & 216.167.89.132

Tale evento & ben visibile dall’'apertura automatica della finestra di Chat.

Se abilitata dal lato slave pud essere richiesta un password di accesso (vedi par. Finestra Opzioni) che
occorre fornire per proseguire la comunicazione con lo SLAVE.

Proseguire poi con un clic su ﬂl

Siamo nell’area di lavoro principale dell’applicativo, operare come quanto indicato nelle istruzioni del par.
Finestra principale.
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4.3.2. Connessione REMOTA invertita (SLAVE)

1. Verificare il collegamento seriale tra PC ed apparecchiatura, se si adotta il protocollo RS485 o
RS422 verificare la giusta configurazione e la presenza di alimentazione nel box adattatore.

2. Avviare RemoteDrive/lrisControl, scegliere la lingua e proseguire con un clic su ﬂl.

3. Impostare il tipo di connessione come indicato:

—Parametni di conneszione

Modalits: | Rem. (Slave] =l

Tipo di collegamento: ISewer j

[T Canmethit prime 2 [¥ Hangup

Haost rem. |2-| E1R7 89132 j ~Parameti configurazione seriale

Parta TCR/E: ISEwicE'I [6767] j Puarta dizpozitivo IHSEEE-HSdEE [ wiresz) j

Rem TimeOut (5] 510 = Puarta PC IEEIME vI Baud rate [bpz] IEIEEIEI vI
Parita IpNn:nne "I Rit.inkerm.[ms.] 20 -

Timedut [mz.] (500 - Scan Timedut [mz.] 200 -

Abilita

Lasciare la porta TCP/IP al default oppure immettere il valore definito dall'amministratore di rete.

Per i parametri di configurazione seriale, impostare la Porta del dispositivo in base al collegamento scelto
e la giusta porta seriale del PC. Baud e Parita devono coincidere con quelli impostati tramite tastierino
sull’apparecchiatura.

—Scheda utente
Cod.Cliente |1— Pazsword conferma I’“‘"“’“"“‘ ¥ Salva password Irvia |
“Azienda ITeantess Indirizzo Ivia Grandi 3 Milano
“Marme IW *Cognome W Telefono W Fax |E|2543?345
E-Mail [agiac@tecnotess i Pl [se56434a505 | oF [GMACDO34F2281 237
*Mativo chiamata Banca IBanca Popolare Milano
IBAN Code [4SFGFHITTYUU

o BIC Code |2323243

[¥) Drati abbligatan

Compilare la Scheda utente.
4. Senza chiudere RemoteDrive/lrisControl, stabilire la connessione Internet.

5. Fare clic su Abilita; RemoteDrive/lrisControl ora €& abilitato a ricevere connessioni, cio & verificabile

dalla scritta sulla barra di stato: |ServerAbilitata . L’eventuale connessione avvenuta & verificabile

sempre sulla barra di stato dalla scritta Eonnesso da: 192.168.0.3

Sia in ascolto che durante una connessione, I'operatore locale pud utilizzare RemoteDrive/lrisControl in modo
trasparente con le stesse funzionalitd della connessione locale. E quindi possibile aprire progetti, leggere
parametri, effettuare acquisizioni... L'unica limitazione €& I'accesso in scrittura al dispositivo che & abilitabile
tramite password dal Menu C.
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4.4, Connessione remota Master-Client ESProxy

Questo tipo connessione consente il collegamento remoto via Internet a dispositivi ES851 o
RemoteDrive/lrisControl configurati come slave server ESProxy per i quali € stato attivato il pacchetto
link.elettronicasanterno.it.

1. Awviare RemoteDrive/lrisControl, scegliere la lingua e proseguire con un clic su ﬂl.

2. Impostare il tipo di connessione come indicato:

—Farametn di connessione

b adalita: I Rem. [Mazter] j

Tipo di collegamenta: IEIientESF‘rm-c_l,l j

[~ Connettiti prima a: ¥ Hangup ES Proxy settings I Serigle pannelli luminosi I

_I I j Indinizzo MAL scheda
|EIEI-5EI-E2-44-.-’-'«EI-EIE! j Eleriza |

Hoazt rem. Ilink.elettrnnicasanterna.it j

Mame Ltente Pazzword Come utente
Parta TCPAP:  [15100 =] | Imaurido_single - !
Rem. TimeOut [z] 20.0 -
- T.out atteza rigp. [£.]
Conneth 90

Compilare la Scheda operatore.

Selezionando Client ES Proxy, I'host remoto e la porta TCP/IP vengono programmate automaticamente per
la connessione Proxy-Internet.

3. Definire il Rem.TimeOut (sempre almeno 20s. Se connessioni Internet via satellite almeno 50s.).
4. Immettere nome utente e password del proprio account Internet fornito da Enertronica Santerno

Sp.A.
Il RemoteDrive/lrisControl fa distinzione tra lettere maiuscole e minuscole (é case-
& NOTA sensitive). Percio fare attenzione alle lettere quando si immettono la password e il
nome utente.

5. Inserire il MAC del PC o della scheda ES851 a cui ci si vuole connettere. Se non si & a conoscenza
dell'indirizzo MAC della scheda, controllare con pulsante elenca le schede in dotazione (vedi par.
Finestra Elenco dispositivi).

6. Fare clic su Connetti; apparird una finestra indicante la fase di connessione in atto:

Connessione a: link.elettronicasanterno.it ! |

Connessione a: 00-50-C2-44-40-08
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Una volta stabilita la connessione, il RemoteDrive/lrisControl si mette in attesa della risposta della scheda
ES851 o di un RemoteDrive/lrisControl remoto:

Connessione a: link.elettronicasanterno.it i 5]

= Socket aperta su link.elettronicasantermno.it 15173, in attesa di
gﬁ ! risposta [308]

L' esito positivo della connessione si verifica alla chiusura della finestra ed alla comparsa sulla barra di stato

del seguente messaggio: E=351 con MAC:00-50-C2-44-A0-03 & connessa

7. Proseguire poi con un clic su Bvanti |

8. Siamo nell'area di lavoro principale dell’applicativo: operare come quanto indicato nelle istruzioni del
par. Finestra principale.
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45. Connessione remota Slave-Server ESProxy

Tale configurazione ¢ tipica del PC di impianto e consente di ricevere connessioni remote tramite Internet da
RemoteDrive/lrisControl configurati come Rem. (Master) - Client ESProxy e funziona solo se € stato attivato il
pacchetto link.elettronicasanterno.it.

1. Awviare RemoteDrive/lrisControl, scegliere la lingua e proseguire con un clic su ﬂl.

2. Impostare il tipo di connessione come indicato:

—FParametni di conneszione

Modalts:  |Rem. (Slave) =]
Tipo di collegamento: ISewer ESProsy j
[~ Connettiti prima a: [# Hanup | Seriale Configurazione ES Prosy | Serisle panneli luminisi |
_I I j Intervallo per invio stato di alive [z.]
[

Host rem. IIink.elettrnnicasanternn.itj Narme Ll benbe Passward

<] |00-12-CD-00-36-EC

REHRNERE RN ER RN RR RN

Parta TCPAP: |1 5100

Fem. TimeOut (=] 200 -

&hbilita

Compilare la Scheda utente.

3. Immettere nome utente e password dell’account Internet fornito da Enertronica Santerno S.p.A. che
identifica il proprio RemoteDrive/lrisControl.

NOTA case-sensitive). Percio fare attenzione alle lettere quando si immettono la

i I RemoteDrive/lrisControl fa distinzione tra lettere maiuscole e minuscole (e
password e il nome utente.

4. Fare clic su Abilita; RemoteDrive/lrisControl ora & abilitato a ricevere connessioni via Internet, cio

verificabile dalla scritta sulla barra di stato; |ServerAbilitata
Ciclicamente RemoteDrive/lrisControl secondo I'Intervallo di Alive impostato comunichera il proprio
stato a link.elettronicasanterno.it.

L'attivita e verificabile dalla barra di stato: Non Connessa, 050 (sec.) allinvio dello stato di alive indica che
mancano 50 sec. all'invio dello stato.

_|Invi|:| stato di alive a: link. elettronicasanterno.it: 15100 invio dello stato in corso.

|C-:unnessu:| a: link.elettronicasanterno.it: 15128, 008 {sec.) allinvio dello stato di alive indica che la connessione a
link.elettronicasanterno.it & avvenuta.

5. Siain ascolto che durante una connessione, l'operatore locale puo utilizzare RemoteDrive/lrisControl
in modo trasparente con le stesse funzionalita della connessione locale. E quindi possibile aprire
progetti, leggere parametri, effettuare acquisizioni... L'unica limitazione & l'accesso in scrittura ai
dispositivi che ¢ abilitabile tramite password dal Menu C.
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5. INTERFACCIA UTENTE

RemoteDrive/lrisControl & costituito da tre finestre primarie. All'accensione del programma la prima finestra
che si apre é quella della lingua.

L . Ayanti | - . . . ) .
Tramite i pulsanti #e possibile passare dalla finestra di scelta della lingua alla finestra di
gestione del tipo di connessione alla normale area di lavoro (o Finestra principale).

5.1. Scelta linquaggio

La finestra di scelta linguaggio appare subito all’avvio del RemoteDrive/lrisControl. E possibile cambiare
lingua selezionando con il mouse la bandiera relativa o selezionando il meng ' bingue

RemoteDrive/lrisControl supporta al massimo 7 lingue.

= Remote Drive _[5]

File  Lingue Aiuto
Ir'u:lietrn:nl .-'-‘-.'-.fantil

Scelta linguaggio

REMOTE DRIVE

Dﬁé:“g

|M|:u:|e Local, Dev.:RS232-R5485 [2 wirez]
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. g’j Iris Control = B X

File Lingue Aiuto
I Avanti

e

Scelta linguaggio

RIS Confrol

i peml | (Ol

Mode:LocaI, Dev.:RS232-R5485 (2 wires)
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Avanti

RemoteDrive
IrisControl

La seconda finestra che compare dopo aver premuto _I e la finestra Scelta Tipo di Connessione.

—Parametri di conneszione

bl mdalits: I Fem. [Maszter]

Ll L

Tipo di collegamenta: Il:lient

[T Connettiti prima & ¥ Dizconm,

| IEDHHESSiDnE rermota

I

Host rem. |1 92 162.0.177

Le

Porta TCPAP:  |Servicel [B767) =l

Fem. Timelut [=] 5.0 -

Connetti

Senale panneli lminos |

Scelta tipo di connessione

—Parametrni porta senale pann. lum.

Pratocalla I none

Puarta IEEIMB vI Baud rate [bpz]
Farita IpNDne vI Bitz di ztop
M. Caratteri x riga |24 Tempo di rinfresco (=] |10

[Cannett |

Indirizzo IF locale

|1 7216.32.169 Aggioma |

Con questa finestra si sceglie il tipo di connessione e il ruolo assunto dal

PC nei confronti

dell’apparecchiatura o di un altro PC. La visualizzazione dei parametri necessari cambia in base alla modalita
scelta lasciando attivi solo quelli che servono.
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5.2.1. Parametri di connessione

Scelta tipo di connessione

—Parametn di connessione

Modaits:  |Local

Ll L

Tipo di collegamenta: IEIient

[T | Conmnetiti prima a: ¥ Dizzann,
| IEDnnessinne remota

Kl

Hozt rem. I'l 92 168.0177

Ll

Paorta TCPAF: |5ewi.:e1 [6767)

Rem. TimeOut [z] B.0 -

Connett

5.2.1.1. Modalita

1. Locale: Gestione locale: il PC ¢ collegato direttamente all’apparecchiatura.

2.  Remota (Master): Il PC gestisce per via remota I'apparecchiatura tramite un altro PC configurato
come slave o una scheda ES851.

3. Remota (Slave): In tale modalita il PC riceve le interrogazioni dal PC master e le invia
all’apparecchiatura. Eventuali risposte dall’apparecchiatura vengono a loro volta inviate al PC
master. In modalita slave & possibile ugualmente leggere misure e parametri, € permessa anche la
scrittura che é abilitabile tramite password nel Menu C.
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5.2.1.2. Tipo di collegamento

Questo parametro € attivato solo in connessione remota e definisce se il PC deve effettuare o ricevere le
chiamate:

1. Client: Il PC deve fare la chiamata. Prima di effettuare la chiamata, accertarsi che il PC configurato
come server sia abilitato a riceverla.

2. Server: Il PC e configurato per ricevere chiamate dal PC client.

3. Client ES Proxy: Il PC effettua la chiamata al dispositivo Remoto (scheda ES851 o PC) tramite il
servizio di interconnessione offerto dal server ES Proxy (link.elettronicasanterno.it).

4. Server ES Proxy: Il PC comunica il proprio stato e la propria disponibilita a ricevere connessioni
tramite il servizio di interconnessione offerto dal server ES Proxy (link.elettronicasanterno.it).

5.2.1.3. Indirizzo host remoto

Questo parametro € attivo con i tipi di collegamento Client e Client ES Proxy.
La casella accetta direttamente l'indirizzo IP del PC server, che con collegamento Client ES Proxy
corrisponde al nome di dominio del server Proxy link.elettronicasanterno.it.

5.2.1.4. Porta TCP/IP

Porta TCP/IP su cui sara instaurata la connessione. Il humero della porta ha range da 1 a 65535 ed &
liberamente configurabile. Scegliere un numero che non sia utilizzato da altri servizi TCP/IP.

In caso di collegamento Client ES Proxy e Server ES Proxy essa corrisponde alla porta TCP del server ES
Proxy link.elettronicasanterno.it (15100).

5.2.1.5. Remote timeout

Ritardo massimo in ms. della risposta da parte del server dopo un’interrogazione dal client, superato questo
tempo apparira un messaggio di timeout.

5.2.1.6. Pulsante Connetti/Abilita

In modalita locale, attiva o interrompe il collegamento su seriale, in modalita remota, se il tipo di connessione
e Client attiva o interrompe la connessione con il PC server o con la scheda ES851 se il tipo di connessione
e Server abilita o meno il PC a ricevere chiamata dal PC client.

5.2.1.7. Connettiti prima a

Disponibile solo se & selezionato il Tipo di collegamento Client. ¥ Eonnetiti prima &

Se attivato permette di stabilire in automatico una connessione remota prima della connessione
all'apparecchiatura, esigenza necessaria se I'apparecchiatura da interrogare si trova collegata ad un modem
0 in tutti quei casi in cui occorre una connessione remota per raggiungerla.

| I Connessione remota vI

definite nella finestra Connessioni di Rete di Windows. Facendo clic su —I € possibile crearne una nuova
o modificarne una esistente (vedi par. Configurazione accesso remoto).

L'opzione [7 Discann. 5o non attiva consente di non chiudere automaticamente la connessione remota in
caso di disconnessione dall'apparecchiatura.

Con la combobox €& possibile scegliere una delle connessioni remote
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5.2.2. Configurazione accesso remoto

_|:|_. Configurazione accesso remokto Xl

Chiamata Elenco connessioni

Conneszioni

Cor ore remota —Parametri di conneszione

MHame Ltente Istandard

Passward Ixxxxxxxxxxxxxxxx

MHurnera telefonica I

Salva | Chiudi |

[Elettronica Santerno v

La finestra di accesso remoto € un'interfaccia semplificata alla finestra Connessioni di Rete di Windows.
Per ogni connessione esistente & possibile definire Nome utente, Password e Numero di telefono.

Con il comando Chiamata->Chiama ¢ possibile effettuare il test della connessione selezionata.

5.2.2.1. Finestra Elenco Connessioni

Questa finestra & disponibile e accessibile solo con i sistemi operativi Windows
ATTENZIONE 2000, XP e NT4. Con il sistema operativo Vista, questa finestra non é
accessibile.

Muova connessione
Modifica connessione
Cancella connessione

Agaiorna

Dal menu Elenco connessioni, con il comando Elenco connessioni->Nuova connessione si possono

creare altri collegamenti, in quanto la funzione chiama automaticamente le utility del sistema operativo per
creare una nuova connessione.
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Creazione guidata nuova connessione ’ x|

Tipo di connessione .-
Selezionare il tipo di connessione. g/‘

(* Connessione a rete privata remota
Connette utiizzando la linea telefonica [modem o ISDN).

(" Connessione a una rete privata attraverso Internet
Crea una connessione o tunnel di rete privata virtuale [VPN) attraversa Internet.

{" Connessione diretta a un altro computer
Connette utiizzando la porta seriale, parallela o a infrarossi.

(" Connessione alla rete mediante banda larga
Connette mediante connessione a banda larga.

< Indietro I Avanti > I Annulla

Inoltre & possibile modificare parametri avanzati della connessione con il comando Elenco connessioni ->
Modifica connessione.

I~ Elettronica Santerno Proprieta ' 21 x|

Generale IDpzioniI Protezione | Rete | Avanzate |

Connetti tramite:
@ Modem - Motarola SM56 Speakerphone Modem [COM3)

|
k4

— Numero di telefono
Indicativeo localita. Numero di telefono:
[ 7] [123456 Altr

|ndicativo paese;

[ Utilizza regole di composizione  Feaole di Cljrrlpl:«:s:izior'lel

[V Mostra un'icona nell'area di notifica quando connesso

0K Annulla
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5.2.3. Parametri porta seriale

Seriale | Seriale pannell Iumincusil

—Parametn configurazione zeriale

Parta dispositive |R5232-R5485 (2 wires) =]

Parta PC IEDME "I Baud rate [bpz] |384EIEI "I
Parita IpNu:une VI Rit.internn. [msz] 50 -

Time0ut [ms] 500 - Scan Timelut [mz] 200 -

Parametri necessari per configurare la porta seriale del PC collegata all’apparecchiatura in modalita locale e
slave.

5.2.3.1. Porta dispositivo

1. RS232
Lo standard RS232C adottato & quello a 3 fili.
2. USB-RS232

Protocollo RS232C sfruttando un porta USB del PC tramite box adattatore USB/RS232.

3. RS232-RS422 (4 wires)
Protocollo RS422 a quattro fili, supportabile tramite box adattatore RS232/422, il controllo bidirezionale
della linea non & necessario.

Per la connessione deve essere usato un cavo non presente nel kit fornito con il
NOTA . i
RemoteDrive/lrisControl.

4. USB-RS422 (4 wires)
Protocollo RS422 a quattro fili, sfruttando un porta USB del PC tramite box adattatore USB/RS422.

NOTA  RemoteDrive/lrisControl. Occorre anche modificare la configurazione dei jumper del

j Per la connessione deve essere usato un cavo non presente nel kit fornito con il
box adattatore.

5. RS232-RS485 (2 wires)
non supportato
6. USB-RS485 (2 wires)
Protocollo RS485 a 2 fili sfruttando un porta USB del PC tramite box adattatore USB/RS485.
7. RS232-Keypad (solo DCREG e V317)
Protocollo particolare per eseguire l'upload del firmware dell’apparecchiatura tramite il connettore del
tastierino, si avvale dello standard RS485 quindi occorre il box adattatore.

Per la connessione deve essere usato un cavo non presente nel kit fornito con il
NOTA  RemoteDrive/IrisControl.

8. USB-Keypad (solo DCREG e V317)
Come RS232-Keypad ma tramite porta USB del PC, occorre il box adattatore USB/RS485.

Per la connessione deve essere usato un cavo non presente nel kit fornito con il
NOTA . .
RemoteDrive/lrisControl.
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5.2.3.2. Porta PC
Porta seriale del PC dove ¢ collegata I'apparecchiatura.
5.2.3.3. Baud Rate
Velocita di trasferimento della porta seriale; deve coincidere con quella selezionata nell’apparecchiatura.
5.2.3.4. Parita
Specifica I'uso dei bit di parita e deve coincidere con quella selezionata nell’apparecchiatura.
5.2.3.5. Rit. Interm.

Ritardo minimo tra riposta e nuova interrogazione; € un tempo di attesa in ms. fra l'ultima risposta ricevuta
dall’apparecchiatura e una nuova interrogazione da parte del PC. Serve quando si usa il protocollo RS485 e
I'apparecchiatura connessa durante la risposta mantiene in trasmissione la linea per un tempo superiore a
quello necessario per trasferire i dati.

5.2.3.6. Timeout

Tempo massimo consentito tra la richiesta del PC e la risposta dell’apparecchiatura; superato questo tempo
appare un messaggio di allarme.

5.2.3.7. Scan Timeout

Tempo massimo consentito tra la richiesta del PC e la risposta dell’apparecchiatura durante I'operazione di
scansione delle apparecchiature presenti nella rete.

5.2.4. Indirizzo IP locale

192.168.0.4 Aggioma |

Appare in modalitd remota ed indica l'indirizzo IP assunto dal PC nella attuale sessione di collegamento.

|'In|:|iri22|:| IP locale

5.2.5. Scheda operatore

Scheda operatore

Mame IEaﬂD Cognome IHDSSi

v Dizponibile

Appare in modalita master deve essere obbligatoriamente compilata perché serve all'operatore del PC Slave
per sapere quale personaggio dell’assistenza & stato contattato. Infatti apparira al momento della
connessione nella finestra di Chat del PC Slave.

Disponibile: indica sempre al PC se [loperatore & disponibile a ricevere chiamate o risulta
momentaneamente assente.
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5.2.6. Scheda utente

—Scheda utente

Cod.Cliente |'| Password conferma I““““““““ ¥ Salva password Invia |

“Azienda ITECHDIESS Indirizzo Ivia Grandi 3 Milano

‘Nome  [achile | *Cognome  |Giacomor Telefono  [025437843 Fau [025437845

E -bd il Iagiac@tecnutess.it Plia, Im CF IGM,&,EDD34F22&,1 o7
*hativo chiamata Banca IBan-:a Paopalare KMilano

IBAN Code |ﬁSFGFHJTTYLILI

BIC Code 2323243
[*] Dati abbligatari |

Appare in modalita slave, deve essere obbligatoriamente compilata almeno nei campi indicati, serve al
personale dell'assistenza per identificare azienda, operatore e motivo della chiamata.

Se si intende usufruire di un eventuale contratto di assistenza a gettoni stabilito con l'azienda occorre
specificare codice utente e relativa password. In tal caso una volta stabilita la connessione, apparira in alto a
destra nella finestra dell'applicazione il totalizzatore dei gettoni a disposizione (il conteggio parte dopo 10

secondi) . Gettoni: (10 Secnndl:h

Il pulsante Invia consente, previa richiesta dal personale addetto, la registrazione automatica dei dati
anagrafici e fiscali nel database dell'assistenza.

5.2.7. Parametri porta seriale pannelli luminosi

Configurazione ES Prosy  Seniale panneli luminosi |

—Farametri porta zefiale pann. lum.

Pratocollo |'w/aldisplay_TOTEM =l

Forta IEEIM'I 'I Baud rate [bpz) IEIEEIEI 'I
Farita IpNDne vI Bitz di stop |1 vI
M. Caratteri = riga |24 Tempo dininfresco [z] |10

Connett |

Parametri necessari per configurare la porta seriale del PC collegata al pannello luminoso (wall display).

5.2.7.1. Protocollo

Seleziona il driver da utilizzare per gestire il display. Il driver consiste in file dll con il nome corrispondente a
modello di wall display utilizzato contenuto nella cartella “LedPanelsDLL”.

5.2.7.2. Porta

Porta seriale del PC dove é collegato il pannello luminoso.
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5.2.7.3. Baud Rate

Velocita di trasferimento della porta seriale e deve coincidere con quella del pannello luminoso.
5.2.7.4. Parita

Specifica I'uso del bit di, parita e deve coincidere con quella del pannello luminoso.
5.2.7.5. Bit di stop

Specifica la quantita di bit di stop.
5.2.7.6. N. caratteri x riga

Numero massimo di caratteri per riga gestiti dal display.
5.2.7.7. Tempo di rinfresco (s.)

Intervallo di tempo in cui viene ripubblicato I'ultimo messaggio inviato al display.
5.2.7.8. Pulsante Connetti

Una volta programmati i parametri del pannello luminoso, premere il tasto Connetti per abilitare la
comunicazione con il display.

5.2.8. Parametri per connessione MASTER Client ESProxy

Configurazione ES Prawy | Senale pannel luminosi I

Indinzzo MAC dizpozitivo

|un-50-c2-44-ﬁn-na . Elenca |

I ame Ltente Paszwiord Come utente
Immnntanari I’“"“"“‘" I

T.out atteza risp. [z.]
|20

Parametri necessari per connettersi a una scheda ES851 o a un PC con RemoteDrive/lrisControl configurato
come Slave Server ESProxy, tramite server Proxy via Internet (vedi par. Connessione remota Slave-Server
ESP).

5.2.8.1. Indirizzo MAC dispositivo

Indirizzo MAC della scheda ES851 o identificativo del RemoteDrive/lrisControl, configurato come Slave
Server ES Proxy, a cui ci si vuol connettere.
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5.2.8.2. Nome utente e password
Nome utente e password necessari per accedere al Server ES Proxy.
5.2.8.3. Pulsante elenca
Apre la finestra in cui sono elencati tutti i dispositivi a cui l'utente puo collegarsi (vedi par. Finestra Elenco

dispositivi).

NOTA Nome utente o password errati non consentono l'esecuzione con successo del
/ f \ comando.

5.2.8.4. Come utente

Se l'utente ha diritti speciali, permette la connessione al Server Proxy a nome dell'utente specificato in questa
casella.
Da non utilizzare: a disposizione solo per il servizio assistenza.

5.2.8.5. T.out attesa risp.(s.)

Massimo tempo di attesa (in secondi) della risposta del dispositivo a cui ci si vuol connettere. Valori
permessi: da 0 a 100000, default=320.

5.2.9. Finestra Elenco dispositivi

oM Elenco Dispositivi 3 =101 x|
MAC Alias Stato | Tempo(m) |a]
- 00-50-C2-44-40-04 MNessun errore; 99933

- 00-50-C2-44-41-3B MNessun errore; 939939

ﬂ 00-50-C2-44-40-3C Nessun errore; 0

B8 00-50-C2-44-50-47 Nessun errore; 99939

E 00-50-C2-44-40-E4 Nessun errore; 93333

ﬂ 00-50-C2-44-40-3D Impianto Ragusa Nessun errore; 5344

:00-0F-B0-A3-EC-AC Impianta Imola Nessun errore; Motore ...

Stato:

Nessun errore
Matore acquisizioni disattivato

Elenca 0K Annulla Mod. alias

Mostra l'elenco dispositivi associati all'utente definito nel Nome utente e password della finestra
Configurazione ES Proxy in modalita Master-Client ESProxy.

Per dispositivo si intende: scheda ES851 o PC con RemoteDrive/lrisControl configurati come Slave Server
ES Proxy.
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Per ogni riga della tabella sono elencati:

MAC: indirizzo fisico della dispositivo.

Alias: descrizione aggiuntiva del dispositivo. Il servizio link.elettronicasanterno.it fornisce per ogni dispositivo
una descrizione di default modificabile, vedi par. Finestra Modifica alias dispositivi.

Stato: elenco stati ed errori del dispositivo. Se la riga € selezionata, vengono riprodotti nel riquadro “Stato:”
sotto la tabella.

Tempo(m): espresso in minuti, trascorso dall'ultimo messaggio di stato inviato dal dispositivo.

5.2.9.1. Pulsante Elenca

Richiede al portale un aggiornamento della lista dispositivi.

é NOTA Nome utente o password errati hon consentono l'esecuzione con successo del
comando.

5.2.9.2. Pulsante OK

Copia, nella casella Indirizzo MAC dispositivo (finestra Configurazione ES Proxy), l'indirizzo MAC del
dispositivo scelto nella lista e chiude la finestra Elenco dispositivi.

5.2.9.3. Pulsante annulla

Chiude la finestra.

5.2.9.4. Pulsante Mod.alias

Apre la finestra per la modifica degli alias dei dispositivi.

5.2.9.5. Finestra Modifica alias dispositivi

oM Modifica alias dispositivi 3 =1alxi
MAC Alias |
00-50-C2-44-41-38 Al
00-50-C2-44-40-3C
00-50-C2-44-A0-47
00-50-C2-44-A0-E4
00-50-C2-44-A0-3D Impianto Ragusa
00-0F-BD-A3-EC-AC Impianta Imola j
0K | Annulla | ’

Permette di modificare l'alias associato a ogni dispositivo tramite una stringa di testo libera per aggiungere
commenti al fine di identificare meglio il dispositivo.

Le informazioni modificate, alla chiusura con il pulsante OK, sono salvate sul file di testo “boardsalias.txt”
nella cartella di RemoteDrive/lrisControl.

NOTA compaiono automaticamente e che possono essere modificati utilizzando la

j Il servizio “link.elettronicasanterno.it” fornisce un elenco di alias di default che
finestra Modifica alias dispositivi.
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5.2.10. Parametri per connessione Slave-Server ESProxy

Seriale  Configurazione ES Proxy | Serigle pannell Iuminu:usil

Intervalla per invio stato di alive [=.]
EX

Marme Lbente Paszword
||:||:|_‘| 2_|:D_D|:|_43_|:D Ixxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx

Parametri necessari per la connessione al PC da parte di un PC configurato come Master Client ES Proxy,
via Internet (vedi par. Connessione remota Slave-Server ESP).

5.2.10.1. Intervallo per invio dello stato di alive

Intervallo di tempo in secondi tra invii successivi dello stato di alive del PC. Il PC periodicamente invia il
proprio stato in modo da permettere il monitoraggio via Internet dell'attivita. L'invio dello stato alive indica al
server Proxy la disponibilita di RemoteDrive/lrisControl a ricevere connessioni. Nello stato di alive sono
comprese anche informazioni sullo stato di funzionamento ed eventuali messaggi errore in atto.

5.2.10.2. Nome utente e password

Nome utente e password dell’account Internet che identifica il RemoteDrive/lrisControl del PC connesso
come Slave — Server ESProxy. Come Nome Utente si consiglia di usare il MAC address del PC. La password
viene fornita da Enertronica Santerno S.p.A., una volta comunicato il Nome Utente.
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5.3. Finestra di chat
031042001 16.06.25 <Systems: ;I

Aperto

[ rvia |

Appare quando si sceglie una modalitd di connessione remota, é attiva solo a connessione stabilita, serve
per comunicare con I'operatore al PC remoto.

Nella casella superiore sono elencati tutti i messaggi in ordine cronologico dall’alto verso il basso. Ogni
messaggio e preceduto da Data, Ora e Mittente; il mittente <System> & RemoteDrive/IrisControl.

La casella inferiore & quella adibita alla composizione del messaggio. Il messaggio puo essere di piu righe. la
funzione “copia-incolla” & supportata.
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5.4. Finestra principale

Nella finestra principale compaiono i menu per l'utilizzo delle funzioni del RemoteDrive/IrisControl. E la terza

finestra che si ottiene premendo il pulsante 22t |

E una finestra in stile MDI (Multiple Documents Interface) e contiene tutte le finestre dell' applicazione. |l
menu comandi cambia in base alla finestra attiva.

=

File Chat Uklitd Config Dati Reqg.Attivitd  Scheduler  Fineskra  Aiuko

(1 = ] | i &% AcaEn [ Ruliiead Indietru:ul Syranti |

[Mode:Local, Dev.:R5232-R5485 (2 wires) | v

Cliccando su File, compare la seguente tendina:

[ MNuovo progetto Chrl+r
= Carica progetta Chrl+0

Agaiormamento firmware

E xit Bk

5.4.1. Nuovo progetto

Apre la finestra di progetto, vedi par. Finestra progetto.

5.4.2. Carica progetto

Carica un progetto da file, vedi par. Carica progetto nel menu File.
5.4.3. Aggiornamento firmware

Apre la finestra dell’utility di download firmware dell’apparecchiatura, vedi par. Finestra di upgrade firmware
apparecchiatura.
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2

Finestra progetto

NOTA

A\

Le videate presenti in questo paragrafo, riferendosi ad una specifica
apparecchiatura (DCREG), sono da intendersi come esempio e quindi non
necessariamente sono presenti nella stessa forma in tutte quelle gestibili da
RemoteDrive/lrisControl.

E la finestra in cui sono visualizzati i parametri di una o pitl apparecchiature e si apre all'interno della Finestra

principale.

La finestra & personalizzabile; & possibile scegliere quante apparecchiature visualizzare e quanti parametri
per ciascuna. La struttura prende il nome di progetto ed e possibile salvarla su PC per poi ricaricarla quando

serve.
o Remote Drive Y ] 34
File Parametri Stampe  Impostazione Acg.  Chat  Uklikd  Config Dati Reg.Akbivitd  Scheduler  Finestra  Aidko
O= | = 4 4 v sbMotdcq [ Muliread Indietrol
o d:' Document’Lavoro® ESanterno’RemoteDrive,pl.prj: (PD1571}, Mxxx Measure - IEllﬂ
-l (PD1571) ower Off Measure | Faul List 12| Faul List 3-4 | Faul List 55 | Faul List 7-8 | PO0x Access Level | PO0x-P03_¢ | » |
BB Muns Measure |
{E Power OFf Mea:: | Torgue Ref. on |J o
E-{E1) Fault List 1-2 0.0% 1200 % L
[+-{Z8] Fault List 3-4
[+-{Z8] Fault Lizt 56 = o o " u u u "
: . MOI[START]| MDIZIEMAR) | MDI3RESET) D14 D15 tDIE MDI7 D3
E-{EF) Fault List 7-8
E-{E1] P00« Access Le Rl [ Auto  MOO0-Riferimenta di velocita a Fegimne 3M00pm [ Amg [ ar
[=-{Z) PO0=-P03x Ran
' PO0S-Tupd Rl [~ Aute MO02-Uscita rampa di velocita D00pm [ Acq [ aGr
5 POT0-Tdnl
% PO1T-UnM R| [T Auto  MOD4-Velocits motore 000 mpm [ Am [ G
[-{88] PO8=-PO9x Mult -7
{31 P12xP152Spe . Gainx 1 J— Pos |_J_ Gainxx 1 J— Pz J—
[+-{Z8] 107 Augte ¥ En auto
[+-{Z8] CO0=-C04% Mot ¥ Enacqg M040-5erSpdRef rpm
-85 C18+C19<Enc ¥ Vis. grafico D'DD:' """""""""""""""""""""""""""""""""""""" '
H-E C29¢  Aulc . (sec 1125.00; :
(B8 EEPROM Men EIED Eetl 2R : :
{E |2_D 750,00 ,
H Debug ' !
[~ En. Pan. S?E'DDE :
D = = e e e e e e e e e e e e nea e ;
I;Mﬂ' (sec] 144619125 14:45:41:218 14:47:03:750 14:47:24:E59 14:47.44:218
KN
1:Leqqi tutk | 25 eriv btk | FSalva tutti | 4 Leqqi zelez. | B Scrivi zelez. | Er&alva selez, | FSerivi modif. | 8:5alva modif.
|r\’I|:uje:L0|:aIJ Dev, (RS232-RS485 (2 wires) h:[l]MUql | |C|:unnesso a; [COoML] 4

La finestra di progetto & divisa in due sezioni: la sezione a sinistra mostra una struttura ad albero che
schematizza le apparecchiature e i relativi parametri, mentre la sezione a destra contiene una struttura a

schede che raggruppa

i parametri per caratteristica.
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Barra dei comandi

IV AbMatAcd pilitazione generale del motore delle acquisizioni.

[EI Comando Nuova apparecchiatura.

Salta alla scheda successiva di misura del progetto.
A Comando rapido di connessione.
&% comando rapido di disconnessione.

¥ Hultirezd. Stato dell'opzione Multiread (vedi par. Finestra Opzioni).

MANUALE D’USO

NOTA L’opzione funziona solo con versioni di RemoteDrive/lrisControl 2.30 o superiori
e versioni della scheda ES851 Data Logger 166x o superiori.

Se il collegamento remoto € effettuato verso una scheda ES851 con versione

ATTENZIONE 2.12 o 2.01 o precedenti, € NECESSARIO disabilitare I'opzione Multiread

j SW DL 160x o DL 165x o verso un RemoteDrive/lrisControl con versione SW

perché NON supportata. Con I'opzione attiva NON & possibile effettuare alcuna

lettura.

5.5.1. Elementi della struttura ad albero (TreeList)

Livello Oggetto leerlmenfti(l)enel menu Significato
— . Indirizzo MODBUS, nome, tipo
- g [1]-Bobinatice 1 [DE306 . ’ .
1 e/ 1 Bobinatice ] | ] Apparecchiatura apparecchiatura + versione firmware
La scheda parametri puo essere di due
EHE FEY MEML - POOx . tipi:
2 BB MEASLIRE MENU - | SCPEUA parametr & parametri
misure.
3 @ POOOKES Parametro Nome parametro, significato abbreviato
C del parametro.

E possibile personalizzare, salvare, caricare l'intera struttura o parti di essa; non ci sono limiti per numero di
apparecchiature, schede parametri e parametri da inserire nella struttura ad albero. Grandi quantita

comungue appesantiscono l'applicazione.

La limitazione riguarda soltanto le schede di misura: il RemoteDrive/lrisControl supporta fino a un massimo
di 100 schede di misura con, al massimo, 50 parametri di misura per ciascuna scheda.
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5.5.2. Scheda parametri

LOOPS COMFIGURATION MEMU - CO5x | SPEED FEEDBACK COMFIGLRATION MEML - CO¥x I LI_PI

R'_l Wl s | CO70-Selezione retroazione di velocita |2:Ta|:h a0-250 j
Rl Wl o | CO72-Irmpulzi / giro encoder I 1024 Pulses

Rl Wl s | CO074-R apporto di trazduzione tachimetrica £0.00 W /1000 R

Contiene i parametri di configurazione dell’'apparecchiatura, normalmente € possibile leggere, modificare,
scrivere e salvare su EEPROM.

El Legge

W Scrive
il Salva su EEPROM

. _— . 1024 - . -
L’evidenziazione in rosso del valore del parametro Pulses indica che non é stato possibile leggere

il suo valore ed il valore rappresentato € quello di default.

L’evidenziazione su sfondo giallo del valore del parametro 1023 Pl indica che ¢ stato modificato,
ma non é stato scritto.
L’evidenziazione su sfondo celeste del valore del parametro I 1023 Fulkcs indica che e stato modificato,

scritto ma non salvato su EEPROM.
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5.5.3. Scheda Misure

..................................

| Power Off Measure | Fault List 1-2 | Fault List 3-4 | Faul List 55 | Fault List 7-8 | PO0x Access Level | POD&FD3 4 | »

Tarque Ref. I 00 ,J o e
00z 12000 % 1
= = - | - | | - | - | - |
RMDITSTART]| MDIZIEMAB] | MDIRESET] 3 [ kD15 kDIE kDI kD3
Rl [T Auto  MO0C0-Riferimenta di velocita a Fegime M00pm [ &g [ ar
Rl [T Aute  MO02-Uscita rampa di velocita 000pm [ &g [ Gr
R| [~ Auto  MO04Yelozits motare 000mm [ &cg [ G
[+ En auto
MO040-5erSpdRief rpm
e TBO0 0 = o e e e c o oo m oo m oo e oo oo e oo e mm e nnaas
[~ “iz grafico '

1125.001
Tempo acq. [zec) i

Iz_n— 750.00:

[ En. Pan. S?E'DDE
DD - = - = = - e e e e e oo -
I;@ﬂ' [sec] 143619125 14:46:41:218 14:47-03:750 14:47:24:059 14:47:44:218

Tale scheda permette la visualizzazione e I'eventuale grafico del’andamento nel tempo di tutti parametri di
misura dell’apparecchiatura.

Il risultati dell’acquisizione possono essere stampati o salvati su disco in formato RTF o CSV.

E possibile registrare lo storico dello stato dell’apparecchiatura ed associare I'acquisizione di un certo numero
di misure al cambiamento di esso.

E disponibile anche una consolle di controllo remoto dell’apparecchiatura, vedi par. Pannello consolle remota.

5.5.3.1. Pannello di misura

Rl [T Auto  RO00-Riferimento anslogico globale di velocitd £ tensione 000z [ A [ G

El Legge la misura corrente.
I~ Auto Effettua la misura in automatico ad intervalli specificati da Tempo Acq.
[ A, Registra la misura. La registrazione pud avvenire in due modi: ad intervalli specificati da Tempo

Acq. sole se En Acq € attivo altrimenti a ogni cambio di stato dell’apparecchiatura solo se ¢ attivo I Ac
nel pannello che visualizza lo stato dell’apparecchiatura.

I lGr. Visualizza su grafico 'andamento nel tempo della grandezza, solo se 'opzione Vis. Grafico &
attivo, vedi par. Pannello Grafico e tabella acquisizioni.
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5.5.3.2. Pannello visualizzazione stati logici

. [T Auto  b030-5tato ingressi digital EMABLE [ [T acq [ START [ [T acq [
provenienti da MODBUS MO - I acq [ G MON2 - I acq [ G

(1] e; B &g [ R4 B &g [

MDIS B I aq [ G MDIG B I aq [ G

El Rinfresca tutti gli stati logici di grandezza digitale.

I Auto Effettua la lettura ciclica ti tutti gli stati logici, I'intervallo di tempo & specificato da Tempo Acq stato
che si trova nel par. Finestra Opzioni.

I Ac Per ogni singolo stato logico abilita la registrazione degli stati. La registrazione puo avvenire in due
modi: ad intervalli specificati da Tempo Acq. sole se En Acq é attivo altrimenti a ogni cambio di stato

dell’'apparecchiatura solo se ¢ attivo I Aca nel pannello che visualizza lo stato dell’apparecchiatura.

5.5.3.3. Pannello visualizzazione stato apparecchiatura

= | [T Auto  Stato apparecchiatura |."1".|:|22 Drrive [t Trip [ acg.

El Rinfresca lo stato.

I~ Auto Effettua la lettura ciclica dello stato, l'intervallo di tempo & specificato da Tempo Acq stato che si
trova nel par. Finestra Opzioni.

I A, Abilita la registrazione degli stati. L’effettiva acquisizione avverra solo al cambiamento dello stato. Lo
stato & controllato ad ogni intervallo del tempo specificato da Tempo Acq stato. Come specificato nel par.
Pannello di misura, € possibile acquisire misure al momento della variazione dello stato: basta attivare il

relativo 1 #€3:

5.5.3.4. Pannello consolle remota

SLHEf | _ﬂ_?4 Il 1 1 1 1 1 1 1 1 1 |J 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
100,00 % 100.00 %

0
ENﬂBLElSTﬁHT| MDI1 | MDI2 | MDI3 | MDI4 | MDI5 | MDIG

Attivando gli opportuni parametri & possibile controllare I'apparecchiatura tramite questa consolle. Sono
disponibili 8 pulsanti di controllo, un cursore o casella di testo per variare il riferimento.
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5.5.3.5. Pannello di misura con proprieta personalizzabili e output su pannello luminoso (Dispositivo
MEQO0XO0)

Rl M1000-Fotenza totale immesza in rete
[v acq

[v auto kw v ar.
[ Led.

Su questi pannelli di misura € possibile cambiare le proprieta della misura rappresentata.

Questo & un vero e proprio pannello di misura, quindi le opzioni R , Tihuta [T 7Aem. o TG hanng lo
stesso significato visto in precedenza (vedi par. Pannello di misura).

Inoltre questo pannello pud avere l'opzione I Led.

Opzione LED

Attivando l'opzione I led. ¢ En.Pan. (vedi par. Pannello Grafico e tabella acquisizioni) € possibile pubblicare
il valore della misura letta compreso di unita di misura su pannello luminoso ad intervalli di tempo specificati
su T.Agg.Pan (vedi par. Pannello Grafico e tabella acquisizioni).

ATTENZIONE programmata la finestra Parametri porta seriale pannelli luminosi e che sia attiva

i Affinché la comunicazione con il pannello luminoso sia attiva, occorre che sia
I'opzione Connetti presenti in tale finestra.

Ad esempio, il dispositivo MEOOXO €& un dispositivo fittizio composto solo da pannelli di misura
personalizzabili. Pud essere usato per il riepilogo dei dati complessivi di un impianto composto da piu
apparecchiature (es. potenza totale di impianto, energia totale di impianto).

Se il pannello di misura € personalizzabile, con un clic con il tasto destro del mouse sul pannello, apparira la

. P ek . . . . .
funzione e . Attivando con il mouse questa funzione si apre la seguente finestra:

Modifica proprieta parametro N l]
Descrizione breve  Descrizione Formato stampa Un. Mis.
IPdc t IPotenza totale di campo IZB.H IkW
Valore minimo Valore massimo
|0 {1000
Formula

It#ST1 B9%:24:M01 28+8S T 169X 46:M01 28+8S T 169X 68:M0128+#S T165<:90:M01 28

Indirizzo ModBus

|4

|d Pannello Commento Riga

[ | i

DK Annulla
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Descrizione delle proprieta modificabili:

Descrizione breve
Descrizione parametro nella Treelist.

Descrizione
Descrizione parametro sul pannello.

Formato stampa
Il formato stampa puo essere float (%f) o esadecimale (%h).

Il formato float rappresenta il modo di visualizzazione di un numero con separatore decimale:
“Y%<larghezza>.<decimali>f’, dove <larghezza> indica il numero di cifre che compongono il numero da
visualizzare, compresa la parte decimale e <decimali> indica quante cifre mettere dopo il separatore
decimale.

Esempio di formato float:
Il numero 100.123 con il formato “%10.2f" sara stampato come segue: * 100.12”

La rappresentazione esadecimale invece €& di questo tipo: “%<larghezza>h", dove <larghezza> indica Il
numero di cifre che compongono il numero da visualizzare.

Esempio di formato esadecimale:
Il numero “3F5” con il formato “%5h” sara stampato come segue: “ 3F5”.

Esistono inoltre due formati precostruiti per visualizzare tempi di lavoro, orario allarmi ecc.... Si identificano
usando la lettera S o la lettera M.

S produce la seguente visualizzazione: “h..h:imm:ss”, mentre M produce: “h..h:mm:ss:zzz” dove zzz sono
millisecondi.

Il valore numerico da sottoporre ad entrambi i formati € espresso in secondi.

Un.Mis.
Unita di misura della rappresentazione numerica.

Valore minino
Minimo valore che potra assumere la misura (serve per I'elaborazione della scala del grafico).

Valore massimo
Massimo valore che potra assumere la misura (serve per I'elaborazione della scala del grafico).

Formula

Stringa che rappresenta la formula da elaborare per ottenere il valore del parametro. E possibile far
riferimento a parametri di apparecchiature diverse ad indirizzi diversi. | riferimenti devono essere espressi
nella seguente forma:

#d:a:p#

dove d specifica l'identificativo dell’apparecchiatura, a I'indirizzo, e p l'identificativo del parametro.

Esempio: #ST169X:2:M0O03#.

All'interno della formula si puo far riferimento ad un valore letto direttamente da Modbus, la funzione ha la
seguente sintassi:

@t:a:n

t indica come trattare il valore letto. | valori che t pud assumere sono: S= intero con segno (16bit), U= intero

senza segno (16bit), f= float (32 bit); a corrisponde all'indirizzo del dispositivo; n € l'indirizzo Modbus in
decimale da leggere.

53/119



ENERTRONICA

RemoteDrive z SANTERNO MANUALE D’USO

IrisControl

Esempio: @S:1:1000+@U:2:1200*@f:3:100

Esempio applicativo di formula per ricavare la somma della potenze immesse in rete (pannello
proprieta parametro in figura sopra):

#ST169X:24:MOO3#+#ST169X:46:MOO3#+#ST169X:68:MO03#+#ST169X:90:M0O03#

Indirizzo ModBus
Se nella formula si fa riferimento alla variabile VALOREMB il valore della variabile sara letto all'indirizzo
specificato in questa casella.

Id Pannello
E lidentificativo del pannello luminoso e serve per identificare il pannello su cui pubblicare il messaggio in
caso di piu pannelli luminosi collegati sullo stesso cavo seriale.

Commento
Testo immesso a sinistra del valore visualizzato sul pannello luminoso.

Riga

Indica la posizione assunta nella coda dei messaggi da inviare al pannello luminoso.

Si supponga di dover visualizzare piu messaggi su un’unica riga del pannello luminoso, il pannello luminoso
visualizzera in sequenza i messaggi cosi come gli sono stati inviati. Riga permette di determinare la
posizione del messaggio nella sequenza dei messaggi (se Riga=1 sara il primo messaggio ad uscire sul
pannello, Riga=3 sara il terzo messaggio). Se invece il pannello contiene piu righe, i messaggi verranno
visualizzati nella riga corrispondente, numerandola a partire dall'alto.

Tutte le modifiche saranno memorizzate nel file progetto.

L'aggiornamento e la gestione del pannello luminoso €& realizzabile anche
A ATTENZIONE " tilizzando il Ment S.

5.5.3.6. Pannello P_Name

Impianto 40kW I Led

Pannello adibito alla visualizzazione di stringhe. E possibile pubblicare la stringa su pannello luminoso
attivando I'Opzione LED

Proprietd

Con un clic con il tasto destro del mouse sul pannello, apparira la funzione —l Attivando con il
mouse questa funzione si apre la seguente finestra:

Proprieta pannelly P_Hame [E|
|d Pannello Commenta Riga
1 (Impianto 40K 1

Annulla

Id Pannello
Ha le stesse caratteristiche di Id Pannello
sul pannello di misura con proprieta personalizzabili e output su pannello luminoso.

Commento
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Stringa che sara visualizzata sul pannello.
Riga

Ha le stesse caratteristiche di “Riga“ sul pannello di misura con proprieta personalizzabili e output su
pannello luminoso.

NOTA Nel dispositivo fittizio MEOOQ10, il pannello P_Name é presente, ed €& possibile
aggiungerne altri due con la funzione Nuovo parametro dal Menu File.

5.5.3.7. Pannello Status

i| V¥ Auto ADOD-Alarmi ST1692:8090=A040 User Fault I~ #acg
ST169% 3:M090=A040 User Fault

Pannello di monitoraggio degli stati di uno o piu dispositivi. Nel’'esempio in figura & utilizzato per visualizzare
l'elenco degli stati di allarme attivi. Visualizza infatti I'identificativo dell’apparecchiatura, [indirizzo,
l'identificativo del parametro e la stringa dell’allarme in corso.

El Rinfresca lo stato.

I Auto Effettua la lettura ciclica dello stato; I'intervallo di tempo & specificato da Tempo Acq stato.

ilita la registrazione degli stati. L'effettiva acquisizione avverra solo al cambiamento dello stato. Lo
["1Aca: Abilita | t degli stati. L’effett o al b to dello stato. L
stato e controllato ad ogni intervallo di tempo specificato da Tempo Acq stato.

Per definire I'elenco delle misure di stato da controllare, aprire la finestra Proprieta: facendo clic con il tasto

. Proprieta . . - . .
destro del mouse sul pannello, apparira e ; fare poi clic con il tasto sinistro per aprire la finestra
seguente:

Proprieta pannello Status ['5_<|

Dezcnzione breve  Deszcrizione
|Status |.-'-‘-.Ilarmi

Formula
|EIE|EI<>EI,ST1 B 3090 DLAFT02: 4: 607 8d<» 0010245001 Bd< = 0 AFT 08 B:M07 8d< 0 GF1 02 F: M 01 8d< >0

ok Annulla

Descrizione breve
Descrizione parametro nella Treelist.
Descrizione

Descrizione parametro sul pannello.
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Formula

Stringa che definisce I'elenco delle misure di stato da controllare.
Sintassi:

<Riferimento alla misure di stato><><Valore numerico che rappresenta lo stato OK>, <Riferimento alla
misure di stato><><Valore numerico che rappresenta lo stato OK>, ...

| riferimenti alla misure di stato devono essere espressi nella seguente forma:

d:a:p dove d specifica I'identificativo dell’'apparecchiatura, a I'indirizzo, e p I'identificativo del parametro.

Esempio:

ST169X:2:M090<>0,ST169X:3:M090<>0.

NOTA Nel dispositivo fittizio MEOO010, il pannello Status & presente, ed & possibile
aggiungerne altri due con la funzione Nuovo parametro dal Menu File.

5.5.3.8. Pannello Grafico e tabella acquisizioni

Ganvyx 1 [~ Posy & |~ Ganxz 1 |~ Pozx [

[+ En auto

¥ Enacq MD?EI-]SDEIEISDPEIHEF rprm
v is. grafico L
1125.00;

Tempo acq. [zec)

Iz_n— 750.00:

[~ En. Fan. E?E'DDE
T.Agg.Pan. [zec]

e

0.00-
14:46:19:125 14:46:41:218 14:47:03:750 14:47:24:359 14:47:44:218

Gain. Y

Effettua lo Zoom verticale del grafico della grandezza selezionata.
Pos. Y

Regola la posizione verticale del grafico della grandezza selezionata.

Gain. X
Effettua lo Zoom orizzontale del grafico della grandezza selezionata.

Pos. X
Regola la posizione orizzontale del grafico della grandezza selezionata.

Vis. Grafico:

Attiva la visualizzazione del grafico del'andamento nel tempo delle grandezze acquisite con I ar
abilitato (vedi par. Pannello di misura).

In caso di visualizzazione grafiche multiple & possibile visualizzare i valori
é NOTA nell'asse Y della grandezz_a che interessg con un clic sulla gasella del valorg se ?

un valore analogico, sullicona che raffigura lo stato se & un valore logico, &

possibile ottenere lo stesso effetto anche facendo clic sulla curva graficata.
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En. Acq.

Attiva 'acquisizione delle grandezze con 1A apilitato.
Il buffer dei valori acquisiti contiene al massimo 100000 punti per 50 canali ed € di tipo circolare e
visualizzabile facendo clic sul pulsante Tabella.

En. Auto.
Attiva la lettura automatica delle grandezze con ITAUES abilitato.

Durante l'acquisizione automatica eventuali errori di lettura sono ignorati e nel

NOTA buffer ;aré _scritto l'ultimo val_ore validq .a.cquisito. Se_ vien_e interrotta Ia_

/ C \ connessione il motore che gestisce I'acquisizione automatica si ferma per poi
ripartire in caso di ripristino della connessione.

Tempo Acq.
Distanza di tempo tra un’acquisizione e I'altra espressa in secondi.

En.Pan.
Attiva I'output dei messaggi ai pannelli luminosi, cio riguarda tutti i pannelli di misura della scheda che hanno

lopzione I Led: attiva.

ATTENZIONE programmata la finestra Parametri porta seriale pannelli luminosi e che sia

j Affinché la comunicazione con il pannello luminoso sia attiva, occorre che sia
attiva l'opzione Connetti presenti in tale finestra.

T.Agg.Pan.
Intervallo di tempo, in secondi, di aggiornamento dei dati da inviare ai pannelli luminosi.

E Cancella

Svuota il buffer di acquisizione.

Tabella

Apre una finestra di anteprima di stampa dove saranno visualizzate le acquisizioni effettuate (vedi par.
Finestra Anteprima di stampa dati acquisiti).

@ Stampa

Esegue la stampa del grafico. E possibile stampare solo ad acquisizione ferma.

Impostazioni salvataggio acquisizioni
Apre la finestra per la configurazione del salvataggio pianificato delle acquisizioni per quella scheda di misure
(vedi par. Finestra Impostazioni salvataggio acquisizioni).

In caso di visualizzazione grafiche multiple &€ possibile visualizzare i valori nell’asse Y della grandezza che
interessa con un clic sulla casella del valore se & un valore analogico, sull'icona che raffigura il LED se € un
valore logico. E possibile ottenere lo stesso effetto anche facendo clic sulla curva graficata.
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5.5.3.9. Pannello di upload logs da ES851

ScanLDgsl Log 1 Sime: 24 K ¥ FBLH Early warning timeout [z
W Log 2 Size: 23 K |g|:|
Start_| Log 3 Size: 23 K ™ Delete Lags _
e Log 4 Sime: 23 K pl crods timeout [£]
W Log 5  Size: 23 K |2EI
(v ]
[ Log Evt Size: 0K

1ES0O: 0O7Y0C 020F 1FzZ8 0000 0000 0075 0400 Q000 0000 0000 Q000 ooDd OLAT 0030 0000 AESE‘:J
1E&0: 070C 030F 1EZ5 0000 0000 0073 0400 Q000 0000 0000 Qooo ooD4 Ola7 0030 0000 &A536
=—— Ahnali=si dati terminata

Zalwvataggio dati su: C:hWProgramwi’\EfanterncohRemoteSunway Z.30 proxyhlogsi\logsc. csw

Tpload Log & concluso Ccol SUSCEsSsSOo

Log & riawwviato

O L L L L L T L L L L T L L L L L L L L L LT LT L L L L LT LTI

Pannello per gestione dell'upload logs acquisiti dalla scheda-Datalogger ES851.

ScanLogs
Elenca la quantita di dati da scaricare per ciascun log

Start

Awvia la procedura di upload: l'upload sara effettuato solo per i log selezionati. | log saranno salvati in file
formato csv distinti (al nome del file fornito dall'utente sara aggiunto il suffisso “17,”2”... per i log di
acquisizione ed “Evt” per il log eventi.

Stop
Interrompe il presso di Upload in corso.

L’Early warning timeout e I'Upl cmds timeout sono da lasciare al valore di default.

FBLH
Attiva il protocollo FBLH: aumenta le prestazioni di upload in caso di connessioni Internet poco prestanti. Il
protocollo FBLH é funzionante solo in connessioni remote. In connessioni locali non € disponibile.

NOTA La funzione Delete Logs &€ modificabile SOLO dal menu Config. (vedi par.
Finestra Opzioni).

& NOTA Durante la fase di upload non é possibile fare nessuna altra operazione.
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5.5.3.10. Pannello di download da ES851
Files su PC [*.out)
ID:'&D acumentiLavarahESantermote: 2"" Files su ESE51
Mame file | File | Cod. | Dizposi... | Tipa | Data: | Ora: Refr. |
[ testtab. cav. out Oo o DL1EB0  Log 2000407./01 0 00.00.0
O 5urweayhd. cav.out O 1 1] DLIE50  Log 20000107 00.00.0 _IDEL
O SurwwapT G.cav.out > | O:z o DL1ES0 | Log 2000401401 00.00.0
Oz a0 DLIEA0 Log 2000/01/07  00.00.0
O4 0 DLI6A0 Log 20001107 00.00.0
Os o DLIER0  Log 2000/0107  00.00.0
O o DL1EB0  LogConf 2000401401 00.00.0
O#1 o DL1EB0  LogConf 2000400401 00.00.0
O1z a0 DL1EB0  LogConf 2000400407 00.00.0
O1: a0 DLIEA0  LogConf  2000/01/07  00.00.0
O o DLI6A0  LogConf  2000/01/07  00.00.0
O1s 0 DLIEA0  LogConf  2000/01/07  00.00.0
< | |
Borittura comando lettura directory (O53E: 20F1) -
Mumero files: 000C
SC4l: 0001 0lO0 Qo000 Opoo 444C 0672
SC47: 0001 0lo0 0000 aopo0 444C 0872
SC4D: 0001 0100 0000 ODo0 444C 0872 -
ki ;IJ
[

Pannello per scaricare nella ES851 le tabelle dei dispositivi per il LOGGING automatico

File su PC (*.out)
Elenca i file scaricabili nella ES851

Ta
EI: percorso per localizzare i file .out

Nome file

Nome dei file scaricabili con relativo box di opzione per abilitarne il download.

_>|: attiva il download dei file selezionati.
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File: Elenco dei file contenuti nella memoria (Flash card) della ES851 con relativo box di opzione per
cancellarli con il tasto Del. e numero progressivo di elenco.

Cod.: Codifica dispositivo.

Dispositivo: nome dell’'apparecchiatura a cui il file si riferisce.

Tipo: tipo di file.

Data e Ora in cui i file sono stati memorizzati nella ES851.

il: aggiorna I'elenco dei file presenti nella ES851

Drel.

5.6. Menu File

: cancella i file selezionati dalla memoria della ES851.

EI Mucowa apparecchiakura

Muowa scheda parametri »

&3 Muowo parametro

& Carica progetto. .. kel

Carica apparecchiatura
Catica scheda paramett

Salva progetko k

Salva apparecchiatura
Salva scheda parametri

Agaiornamenta yersione parammekri
Aggiornamenta Firmware

Trasterimento files

Rimarnina
Zambia inditizza
Cancella Chrl+y

Crdinamento parametri

Nel menu file sono presenti tutti comandi necessari per la manutenzione della rappresentazione ad albero dei

parametri (Tree list):

Creazione, salvataggio, caricamento, cancellazione e modifica.

& noT

Quando si salva la lista dei parametri, si salva non solo il valore del parametro
ma anche le sue caratteristiche. Per caratteristiche s’intende:
identificativo (es. P000), tipo dispositivo (es. DC), versione firmware (es. 307)
e indirizzo MODBUS del dispositivo a cui appartiene cui appartiene. La stessa
regola vale anche per il caricamento.

il codice

| valori dei parametri caricati da file non sono scritti automaticamente nell’apparecchiatura. Se
interessa scriverli occorre farlo successivamente con i comandi “Scrivi Selezionati” o “Scrivi Tutti”.

60/119



ENERTRONICA

MANUALE D’USO z SANTERNO RemoteDrive

IrisControl

5.6.1. Nuova apparecchiatura

Aggiunge una nuova apparecchiatura e relativi parametri nella TreeList, attraverso l'utilizzo della finestra
seguente.

Scelta tipo apparecchiatura Ed |

Tipo apparecchiatura ~Rete
|E| DC307 j |F'rn:u:|u::t D ’.-’-‘-.ddress Start addr.
I'I
Mome
[F:301 2
I YT 202 5 Stop addr.
I'I 1]
Livello programmazione N

I Basic j IW
Indirizzo |1

Seleziona |

Aggingi | Chiudi |
Durante il caricamento della struttura dei parametri I'applicazione tentera di
NOTA leggere il valore relativo dall’apparecchiatura, se non si & connessi apparira
I'errore di non connessione ed il valore dei parametri sara impostato a quello di
default.

Tipo apparecchiatura

La combobox “Tipo apparecchiatura” offre la possibilitd di scelta del tipo di apparecchiatura e versione del
firmware. La scelta di una delle versioni disponibili comporta l'automatica creazione della relativa struttura dei
parametri la cui articolazione dipende dal livello di programmazione scelto dal combobox relativo.

Nella lista esiste la voce “hybrid”: essa permette di creare un'apparecchiatura ibrida (senza alcuna struttura
parametri preimpostata); € possibile quindi costruire una lista parametri totalmente personalizzata.

Nome
Nome che identifica I'apparecchiatura (si pud anche omettere).

Livello di programmazione
Determina l'elenco dei parametri che sara inserito nella struttura: per esempio “Basic” include una lista di
parametri essenziale, mentre “Engineering” include una lista di parametri completa.

Indirizzo
Indirizzo MODBUS dell'apparecchiatura.
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5.6.2. Scansione apparecchiatura

AUTOMATICA

Tramite il groupbox Rete della finestra Scelta tipo apparecchiatura (vedi par. Nuova apparecchiatura) e
possibile effettuare una scansione delle apparecchiature collegate. Le apparecchiature riconosciute saranno
elencate in tabella dopo di che sara possibile selezionare quella che interessa, il livello di programmazione
(Basic, Advanced, Engineering) ed aggiungerla al progetto, utilizzando il tasto Aggiungi.

E possibile determinare quale campo di indirizzi scansionare tramite Start Addr. e Stop Addr (il valore
massimo di Stop Addr & 247). Premere Scan per avviare la scansione Stop Scan per interromperla.

Solo in caso di opzione Multiread attiva, la scansione delle apparecchiature
avviene con un'unica richiesta, quindi se il range di scansione e elevato, la

é NOTA risposta potrel_Jbe arrivare_ con un ritardo superiore a Remotg timeout. Di
conseguenza il RemoteDrive/lrisControl genera una finestra di errore. In tal
caso hisogna alzare il valore di Rem.Timeout. nella pagina Scelta tipo di
connessione.

MANUALE

Le apparecchiature che non supportano il sistema di riconoscimento automatico possono essere aggiunte al
progetto selezionandole dalla combobox Tipo di apparecchiatura della finestra Scelta tipo
apparecchiatura (vedi par. Nuova apparecchiatura), e definendone l'Indirizzo. Con il tasto Aggiungi
'apparecchiatura viene cosi inserita nel progetto.
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5.6.3. Nuova scheda parametri

Crea una nuova scheda parametri nell'apparecchiatura selezionata.

La scheda pud essere standard o personalizzata. La scheda standard si sceglie da un lista precostruita
completa.

Se si tratta di apparecchiatura non ibrida, la lista € composta dalle sole schede associate al tipo di
apparecchiatura e versione firmware, altrimenti la lista elenchera tutte le schede parametri delle
apparecchiature gestibili dall'applicativo.

Se si seleziona la scheda e si conferma, verra creata la scheda e con tutti i parametri che contiene. Se si
apre la scheda e si seleziona uno dei parametri contenuti alla conferma verra creata la scheda con dentro |l
solo parametro selezionato.

Se si cambia l'indirizzo, la variazione ha effetto su tutti i parametri della scheda creata.

o® Elenco paramekri =10 x|

17F
Pl M eazure
{25 Power OFf Maasure
{25 Fault List 1-2
{25 Fault List 3-4
[+-{25 Fault List 55
{23 Fault List 7-8
{25 PO0x Access Level
¢]-[i25] PODx-PO3x Ramps
[+-{38) POSx-PO7% Feference
-{38) PO8x-PO3 Multispeeds
{38 P10x Prohibit Speeds
{38 P118-F12% % Var, Ref.
w4380 F125-F15% Speed Looo |

Indirizzo |'|
ok | Annulla |

La scheda personalizzata € vuota: spetta all'utente aggiungere i parametri che interessano, alla creazione
viene visualizzata la seguente finestra:

FS

»f Huova scheda personalizzata [_ O] x|

Maome scheda

|
Indinzzo |1 Tipao di zcheda IMisure j

ak | Chiudi |

Nome scheda:
Nome che verra assegnato alla scheda

Indirizzo:
Sara I'indirizzo proposto ogni volta che si aggiunge un parametro alla scheda

Tipo di scheda:
Puo essere Misure o Parametri.
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5.6.4. Nuovo parametro

Aggiunge un parametro alla scheda selezionata:

e Se si tratta di scheda standard su apparecchiatura non ibrida viene proposta la lista dei parametri
relativa alla scheda.

e Se si tratta di scheda personalizzata su apparecchiatura non ibrida, viene proposta la lista dei
parametri relativi al’apparecchiatura proprietaria della scheda.

e Se la scheda & proprieta di un’apparecchiatura ibrida la lista dei parametri proposta sara sempre
totale, cioé verranno elencati tutti i parametri delle apparecchiature gestibili dall'applicativo.

5.6.5. Carica progetto

Carica da disco dati e struttura di un progetto, la finestra di progetto corrente viene cancellata. | file di
progetto hanno l'estensione “prj”.

5.6.6. Carica apparecchiatura

Carica da disco dati e struttura di un’apparecchiatura e la inserisce nel progetto. | file apparecchiatura hanno
I'estensione “dev’”.

5.6.7. Carica scheda parametri

Carica da disco dati e struttura di una scheda parametri e la inserisce nell’apparecchiatura selezionata. | file
scheda parametri hanno I'estensione “sht”.

5.6.8. Salva progetto

E Salva bukto
Salva selez.
Salva no default
Salva selez, no default

Alcuni parametri possono dipendere da altri (es. fattori di scala, unita mi
misura), percio le opzioni di “Salva selezionati”, “Salva no default” e “Salva
selezionati no default” salvano anche i parametri da cui dipendono i

NOTA CoL T ; . . . ; -
parametri di cui e richiesto il salvataggio. Viene infatti creata automaticamente
dal RemoteDrive/lrisControl, durante il salvataggio, la scheda speciale
PARAMETRI D'APPOGGIO che li contiene.

64/119



ENERTRONICA

MANUALE D’USO z SANTERNO RemoteDrive

IrisControl

5.6.9. Salva tutto

Salva il progetto completo.
5.6.9.1. Salva selez.

Salva i parametri appartenenti all'oggetto selezionato.
5.6.9.2. Salva no default

Salva i parametri il cui valore non corrisponde a quello di default.
5.6.9.3. Salva selez. no default

Salva i parametri appartenenti all'oggetto selezionato il cui valore non corrisponde a quello di default.

Per tutte le quattro opzioni oltre al valore dei parametri sono salvate anche:impostazioni di visualizzazione,
impostazione di connessione, posizione e dimensione finestre del progetto corrente.

| file di progetto hanno I'estensione “prj”.

5.6.10. Salva apparecchiatura

Salva su disco dati e struttura dell'apparecchiatura selezionata. | file apparecchiatura hanno I'estensione
Hdevi!.

5.6.11. Salva scheda parametri

Salva su disco dati e struttura della scheda parametri selezionata. | file scheda parametri hanno I'estensione
“Sht”_

Con questa modalitd vengono salvati solo i parametri della scheda. Se questi
A ATTENZIONE dipendono da altri, viene persa la correlazione.

5.6.12. Aggiornamento versioni parametri
Apre la finestra aggiornamento versione parametri, vedi par. Finestra aggiornamento parametri.
5.6.13. Aggiornamento firmware

Apre la finestra dell’utility di download firmware dell’apparecchiatura, vedi par. Finestra di upgrade firmware
apparecchiatura.
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5.6.14. Trasferimento file
of Trasferimento files Q@@
Files sul PC Master Files sul PC Slave
i__!{_ﬂC:'\Programmi'\ESantemo'\Hemote'\Iogs\ g‘ é" |
Name | Size | Date | Name | Size | Date
& 2008_02 26/02/200813... O & o050-C2-44-409... 41099 21/09/2C bl
OB chatlog 16743 22/02/200812... & 0050-C2-44-509... 32366 21/09/2C i
’ O & o050-C2-44-41-2.. 217312 21/09/2C
g & o050-C2-44-41-2... 217300 21/09/2C
—I OB o050-C2-44-41-2... 136895 21/09/2C
& o050-C2-44-41-2... 20318 21/09/2C
OB 0050-C2-44-41-7... 149724 21/09/2C
OB o050-C2-44-41-7... 96943 21/09/2C
OB chatlog 322593 08/12/2C
OB logsl.csv 208389 19/09/2C
l‘_l = - roro |"\1 lnn:g]J
Finestra per trasferimento file da RemoteDrive/lrisControl.
Disponibile solo se si & connessi in modalita Remota-Master (vedi par. Modalita)
NOTA . .
verso un altro RemoteDrive/lrisControl.

QIE:'\F'ngrammi'\ESanternu:u"-.Flemnte'\Iu:ugs'\ ﬂl path corrente su PC Master

QI ﬂl path corrente su PC Slave.

La path su PC remoto ha come radice la cartella Logs dentro la cartella dove & installato
RemoteDrive/lrisControl.

Nel PC Slave e possibile navigare SOLO all'interno della cartella Logs del
NOTA . .
RemoteDrive/IrisControl.

QI Passa alla cartella superiore.

ﬂl Aggiorna l'elenco dei file.

J Trasferisce i file locali selezionati verso la cartella del PC Slave.
ﬂ Trasferisce i file remoti selezionati verso la cartella del PC Master.

& NOTA Il trasferimento delle cartelle al momento non & supportato.

il Cancella i file selezionati su PC Slave.
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5.6.15. Rinomina

Cambia nome alla scheda o apparecchiatura selezionata.

5.6.16. Cambia indirizzo

Cambia indirizzo a tutti i parametri dell’'oggetto (scheda, parametro o apparecchiatura) selezionato.
5.6.17. Cancella

Cancella I'oggetto (scheda, parametro o apparecchiatura) selezionato.

5.6.18. Ordinamento parametri

Mette in ordine alfabetico la listo dei parametri (Tree List).
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5.7. Menu Parametri

1:Leqgqi bukki
215crivi bukki
Ji5alva butki
4:Leqni selez,
5. 5crivi selez.
6i5alva selez,
Fi5crivi modif,

&:3alva maodif,

Menu comandi di lettura e scrittura parametri:

5.7.1. Leggi tutti

Legge dalle apparecchiature tutti parametri elencati nelle TreeList.

5.7.2. Scrivi tutti

Scrive nelle apparecchiature tutti parametri elencati nelle TreeList.

5.7.3. Salva tutti

Salva nella memoria (EEprom) delle apparecchiature tutti parametri elencati nelle TreeList.
5.7.4. Leggi selezionati

Legge dalle apparecchiature i parametri appartenenti all’'oggetto selezionato.

5.7.5. Scrivi selezionati

Scrive nelle apparecchiature i parametri appartenenti al’'oggetto selezionato.

5.7.6. Salva selezionati

Salva nella memoria (EEprom) delle apparecchiature i parametri appartenenti al’oggetto selezionato.
5.7.7. Scrivi modificati

Scrive nelle apparecchiature i parametri modificati, ma mai scritti.

5.7.8. Salva modificati

Salva i parametri modificati nella memoria (Eeprom) delle apparecchiature.
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5.7.9. Gestione degli errori durante la lettura o la scrittura di gruppi di parametri

In caso di errore durante la scrittura o lettura di un gruppo di parametri appare una delle seguenti finestre:

ror x|

Lettura parametro: SW2 (Device Addr.=1, Modbus Addr.=476)
Timeouk: | TARGET non risponde,
rikenktare?

@ Errore durante il processo di scrittura del parametro:PO01

ko | Abort | es ko Al |

ror x|

Lettura parametro: SW'2E (Device Addr.=1, Modbus Addr,.=476)
Timeouk: | TARGET non risponde,
rikenktare?

@ Errore durante il processa di letbura del parametro:MOG9

ko Abort es ko All

Se si sceglie:

Yes, verra ritentata lI'operazione sul parametro che ha provocato l'errore, se ha esito positivo prosegue coi
parametri successivi, altrimenti si ripresenta la finestra di errore.

No, interrompe I'operazione per il parametro attuale e prosegue con il prossimo.

Abort, interrompe I'operazione in modo definitivo.

Yes to All, prosegue le operazioni con il prossimo parametro tralasciando il parametro che ha provocato
I'errore, pero con ciclo di lettura piu robusto: la condizione di errore si manifestera dopo la seguente
sequenza:

<4 tentativi> ---- <pausa 2 secondi> ---- <4 tentativi> ---- <pausa 2 secondi> ---- <4 tentativi>

Particolarmente utile in ambienti disturbati.
Per ridurre o eliminare i messaggi di errore in lettura, abbassare la Dimensione
massima dei pacchetti in lettura (vedi par. Finestra Opzioni) o aumentare i

& NOTA tempi di Timeout (vedi par. Remote timeout o Timeout a seconda del tipo di
collegamento).
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Skarnpa Eukki

Stampa no default
Stampa selez,

Stampa selez, no defaulk
Stampa diversi da File prj

SANTERNO

Menu comandi di stampa parametri.

& not

5.8.1. Stampa tutti

kK ?

MANUALE D’USO

Eventuali valori non letti, generalmente per errori di comunicazione, verranno
rappresentati con una serie di asterischi

_|:|_M Anteprima stampa il
.
LISTA PARAMETRI UTENTE L.
Data:0402:2004
PAR. Significato Valore PAR. Significato Valore
[1]- {DC307)
MEASURE MEMU - Mxxx
®001-RemCaonsalle XO02-Dew Status Diriwee Ol
MOo00-ret 0.00 % MO -AF dbak 0.00 %
MOC02-Y ety 0.00 % MO05-Iref 0.00 %
KEY MENU - POOx
POOD-Key 0:Program Disable POO3-ProgLlewvel 0:Basic
SPEED LIMITS MENU - PO1x - PO2x LI
[nTuC W N = | EY YN o) alo g W=1n] ¥} Aod 4 S deeee b A ACm

Stampa 'elenco completo dei parametri rappresentati nella TreeList.
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5.8.2. Stampa no default
x|
S|d|
PARAMETRI UTENTE DIVERSI DAL DEFAULT [
Data:0402/2004
PAR. Significato Valore di default Valore modificato
[1]- (DC307)
KEY MENU - POOx
POOO-k ey 0:Program Disable 1:Program Enable
RAMPS MEHU - PO3= - PO4x
POZ0-RampUpPos 00s 10=
P03 -RampDnPos 00s= 20=
CURRENT LIMITS MENU - P05x - POGx
POSO-CreerLimd, 100 % 101 % =
[

Stampa 'elenco completo dei parametri rappresentati nella TreeList che hanno il valore non corrispondente a

quello di default.

5.8.3. Stampa selezione

x|
=)=l
LISTA PARAMETRIUTENTE =
Data: 04022004
PAR. Significato Valore PAR. Significato Valore
RAMPS MENU - P03 - POAx
POZO-RampllpPoz 10= P31 -RampDnPoz 20=
PO32-RampUphley 00s= PO33-RampDnbley 00s=
PO34-RampStopPos 00s PO35S-RampStopiegy 00s
POGS-InitialFndg 00s=s POZ9-Finalkndg 00s=s |-
-
Stampa l'elenco dei parametri appartenente alloggetto selezionato.
5.8.4. Stampa selezione no default
x|
=)=l
PARAMETRI UTENTE DIVERSI DAL DEFAULT Al
Data: 04022004
PAR. Significato Valore di default Valore modificato

RAMPS MEHU - PO3% - PO4x
POZO-RampllpPoz 00s=s 10=
PO31 -RampDnPos 00s= 20=

Stampa I'elenco dei parametri appartenente all’oggetto selezionato che hanno il valore non corrispondente a

quello di default.
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5.8.5. Stampa diversi da file *.PRJ

EI_M Anteprima stampa = |EI|£|

S|=|
PARAMETRI UTENTE DIVERSI DA FILE:p1.prj
Data:2308/2005
PAR. Significato Valore sufile Valore in memoria
{(PD1571)
PDDx-P03x Ramps
POO3-Tupd 10,00 = 1.50=
P01 0-Tadnd 10,00 = 1.00=
PO11-Un Meat 1: 100 mzec 201000 mzec

Confronta il valore dei parametri del progetto in memoria con quelli memorizzati in un file precedentemente
specificato e stampa I'elenco dei parametri diversi. Un parametro in memoria che non ha il corrispondente su
file viene evidenziato con “<not found>“.

Come valore in memoria si intende quello in memaoria del PC e non dell'apparecchiatura.
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5.9. Menu Impostazioni generali acquisizioni

gl Impostazioni generali acquisizioni 5[
—Elenca impostaziani
Cod. [Mome Acgbttiva|Sale Attivol T.Acg(z] | T.Medialz.] | T.Salv.[m.] [Mome file
IMVERTER 1 [ST150=]Mizure inverter 2 C:%PragrammiE S anternosFen
1 IMVERTER 1 [ST150=)5tato funzionarmenta | True True 1.0 1.0 2 C:AProgrammiE S anternohFen
2 INVERTER 1 [ST150<)Mizure ambiental True Falze 1.0 1.0 1 C:AProgrammitE S anternohRen

KN H

—Modifiza impostazioni

T.Acqg(z.] T.Medialz.] T.5alv.[m.] .
[v dcgéttiva [ Saledttivo I 1.0 I E0.0 I 2 Applica |

—Impostazioni cartella zalvataggio
[+ Ahbilita alvataggio

Maome cartella Suddivizione:
IE:HF‘ngrammiHESantemDHH emoteD rivehlogsh MPIANTO_FY il I ke anthly j

—Comandi azzeramento

Azz. Buffers Acq. Cancella files Acq.

Ok Annulla

Scopo di questa finestra & quello della preparazione complessiva finale del sistema per un processo di
acquisizione con salvataggio dei dati delle varie schede di misura in unica cartella secondo quanto
specificato in Impostazioni cartella salvataggio.

Le impostazioni qui selezionate vanno automaticamente a modificare il
& NOTA parametro T.Acq. e la finestra Impostazione salvataggio acquisizione per
ogni scheda selezionata.

Procedure di preparazione per processo di acquisizione

Fermare il motore delle acquisizioni.

Scegliere i parametri di misura da acquisire nelle varie schede di misura tramite I Aca vedi par.
Pannello di misura.

3. Aprire il menu Impostazioni generali acquisizione (il tempo di media NON pud essere inferiore del
tempo di acquisizione. il tempo di salvataggio deve essere sempre superiore al tempo di media).

4. Mettere a punto tempi di acquisizione di media e salvataggio tramite Modifica impostazioni.

5. Definire il nome della cartella per i file di acquisizione ed abilitare il salvataggio tramite Impostazioni
cartella salvataggio.

6. Impostare il tipo di suddivisione del log di acquisizione (vedi par. Suddivisione).

7. Azzerare i buffer di acquisizione ed eventualmente cancellare i vecchi file di acquisizione tramite
Comandi azzeramento.

. N 8 . . o
8. Chiudere questo menu con 4 per memaorizzare le impostazioni.
9. Awviare il motore delle acquisizioni.
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5.9.1. Elenco impostazioni

Nella tabella “Elenco impostazioni” sono elencate tutte le schede di misura presenti nel progetto, ogni riga
corrisponde una scheda.

Descrizione delle colonne

5.9.1.1. Cod

Numero progressivo scheda della scheda di misura.

5.9.1.2. Name

Nome della scheda di misura.

5.9.1.3. Acg.Attiva

Indica se I' acquisizione € attiva: True=Attiva False=Non attiva. Corrisponde all'opzione: En. Acq. del
Pannello Grafico e tabella acquisizioni.

5.9.1.4. Salv.Attivo

Salvataggio pianificato su file attivo: True=Attivo False=Non attivo. Corrisponde all'opzione Abilitata della
finestra “Impostazioni salvataggio acquisizioni”.

5.9.1.5. T.Acq. (s)

Intervallo di tempo tra acquisizioni espresso in secondi. Corrisponde all’'opzione: Tempo Acq. del Pannello
Grafico e tabella acquisizioni.

5.9.1.6. T.Media (s)

Tempo di media. Intervallo di tempo su cui elaborare la media dei campioni registrati espresso in secondi.
Corrisponde all'opzione Media ogni.

& NOTA Il tempo di media NON puo essere inferiore al tempo di acquisizione.

5.9.1.7. T.Salv. (m)

Intervallo di salvataggio su file delle acquisizioni espresso in minuti. Corrisponde all'opzione Salva su file
ogni.

& NOTA Il tempo di salvataggio NON pu0 essere mai inferiore al tempo di media.
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5.9.1.8. Nome File

Percorso con nome del file CSV che raccoglie le acquisizioni relative alla scheda misure. Corrisponde
all'opzione Nome file.

5.9.2. Modifica impostazioni

Pannello per modifica dei valori in tabella, selezionando la riga in tabella i parametri relativi vengono riportati
automaticamente nel pannello, eventuali modifiche devono essere convalidate con il bottone Applica.
Selezionando piu righe in tabella le modifiche saranno applicate a tutte righe selezionate.

Non & possibile cambiare il nome del file. Utilizzare a tal scopo I'opzione Nome file.

5.9.3. Impostazioni cartella salvataggio

Pannello per la configurazione della funzione di salvataggio automatico delle acquisizioni in atto nel progetto
corrente in un unica cartella da specificare in Nome cartella.

Attivando questa funzione, (Abilita Salvataggio) il nome file che salva le acquisizioni di ciascuna scheda di
misura non sara piu personalizzabile ma sara forzato alle seguente forma dipendente dal tipo di suddivisione
scelto:

Monthly:
<contenuto di Nome cartella> + \ + <anno mese nella forma aaaa_mm> + \ + <nome della apparecchiatura>
+ <nome della scheda di misura> + <estensione csv>.

Weekly:

<contenuto di Nome cartella> + \ + <anno mese nella forma aaaa_mm> + \ + <nr.o settimana a partire
dall'inizio dell'anno nella forma week nn>+ \ + <nome della apparecchiatura> + <nome della scheda di
misura> + <estensione csv>.

Daily:
<contenuto di Nome cartella> + \ + <anno mese nella forma aaaa_mm> + \ + <giorno del mese nella forma
dd_nn>+\ + <nome della apparecchiatura> + <nome della scheda di misura> + <estensione csv>.

Eventuali spazi presenti nei nomi vengono sostituiti da “_
Esempi con RemoteDrive:
e C:\Programmi\ESanterno\RemoteDrive\logs\2007-11\INVERTER_1__ (ST150X)Misure_inverter.csv

e C:\Programmi\Esanterno\RemoteDrive\logs\2007-
11\week 43\INVERTER_1_(ST150X)Stato_funzionamento.csv

e C:\Programmi\ESanterno\RemoteDrive\logs\2007-
11\dd_OQ\INVERTER_1_ (ST160X)Misure_ambientali.csv

Esempi con IrisControl:
e C:\Programmi\ESanterno\lrisControl\logs\2015-11\INVERTER_1 _ (IB140X)Misure_inverter.csv

e C:\Programmi\Esanterno IrisControl\logs\2015-
11\week 43\INVERTER_1_(IB140X)Stato_funzionamento.csv

e C:\Programmi\ESanterno\lrisControl\logs\2015-
11\dd_ONINVERTER_1_ (IB140X)Misure_ambientali.csv
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Le stringhe “mm”, ““nn”, “aaaa” vengono create basandosi sull’'orologio del PC quindi i file di acquisizione
saranno suddivisi in sottocartelle corrispondenti ad anno, mese, settimana e giorno in cui sono stati salvati.

AN
AN

Con questa funzione attiva, evitare di aprire tale file con applicativi che ne
ATTENZIONE richiedono il privilegio d'uso (es. MS Excel) in tal caso RemoteDrive/lrisControl
non riuscira ad effettuare il salvataggio.

Se si vuole utilizzare l'upload automatico di questi log da un PC remoto &

NOTA necessario NON modificare il Nome Cartella di default!

5.9.3.1. Suddivisione

Indica il tipo di suddivisione in cartelle dei file di acquisizione <Monthly,Weekly,Daily>
e Monthly: ogni mese é creata una nuova cartella che contiene i dati del mese corrente.
e Weekly: ogni settimana & creata una nuova cartella che contiene i dati della settimana corrente.

« Daily: ogni giorno € creata una nuova cartella che contiene i dati del giorno corrente.

5.9.4. Comandi azzeramento

5.9.4.1. Azz. Buffers Acq
Azzera tutti i buffer di acquisizione delle schede di misura.
5.9.4.2. Cancella files Acq.

Cancella tutti i file che contengono le acquisizioni nella cartella corrente (da usare con cautela!).
Esempio:

Nelle condizioni del primo esempio precedente cancellerebbe il contenuto di
“C:\Programmi\ESanterno\RemoteDrive\logs\2007-11". In ogni caso perd i file di backup (*.bak) non saranno
mai cancellati.

76/119



ENERTRONICA

MANUALE D’USO % SANTERNO RemoteDrive

IrisControl

5.10. Menu Chat

Nel caso sia attiva una Connessione Remota, questo menu richiama la Finestra di chat.

5.11. Menu Utilita
MadBus Test
Esecutore comandi F9
5.11.1. ModBus Test
-l x
[T StayOn Top

Device address I'I Iint j Bead |
ModBus addiess {100 [int | wiite (06K |
vaue  [1111] [ =] white (100

Finestra di test per lettura e scrittura di valori direttamente su Modbus.

Formati accettati:
int |decimale 16 bit con segno
uint |decimale 16 bit intero
hex |esadecimale 16 bit
bin |binario 16
char |coppia di caratteri ASCII (byte alto: carattere a sinistra byte basso:carattere a destra
float [formato float a 4 byte standard IEEE-754

Mette la finestra in primo piano

Bead |

Esegue la lettura con il comando: 03 (0x03) Read Holding Registers (1)

"WArite: (0] |

Esegue la scrittura con il comando: 06 (0x06) Write Single Register (1)
adrite 1 Elh]l
Esegue la scrittura con il comando: 16 (0x10) Write Multiple Registers (1)

(1) Vedi:
http://www.modbus.org/docs/Modbus _Application Protocol V1 la.pdf
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5.11.2. Esecutore comandi

o® Esecutore comandi

|test.bat Sfoglia Esequi

Permette di eseguire un file batch direttamente da RemoteDrive/lrisControl.

5.12. Menu Configurazione

Qpzioni
Cambia password di accesso remoko

Cambia password di scritbura slave

Questo menu e composto dalla finestra Opzioni e, nel caso in cui siano abilitate la Password di accesso
remoto e la Password di scrittura in modalita slave, permette di accedere alla finestre di modifica di tali
password.

5.12.1. Finestra Opzioni
Visualizza il valore dellindirizzo—]  Tempo di acq. stato [s) [~ Ricarica ultimo progetto
IV Apparecc. I 10 I~ Ricarica ultimo scheduler

[~ Scheda param.

[ (Faraaii v Vis. tipo apparecchiatura

Richiedi rd di remot
¥ Llinea pann. pararm it orzzontale [ Fichiedi pssword df eccessasmola

: ; : Scrittura in modalita slave
[V Posiz. pannelli personalizzato L

Max intery. per sudd. pacchetto

|4— [V Scelta automatica di FBLH

v Cancellailogs

Dim. max pacc. ModBus in lettura

R

0K Annulla

Visualizzazione valore dell’indirizzo
Opzioni di scelta per attivare o meno la visualizzazione dell’indirizzo delle apparecchiature, schede parametri
e parametri nella TreeList.

Dim. max pacc. ModBus in lettura

Determina il numero di massimo di word contigue raggruppabili in un unico pacchetto (valore minimo:1 valore
massimo: 256). In sostanza, un valore elevato incrementa la velocita di lettura dei parametri su ModBus. Se |l
bus & molto disturbato, valori bassi di questo parametro aiutano la comunicazione.
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Tale valore deve essere minore o uguale alla dimensione massima del pacchetto

ATTENZIONE ModBus supportato dall'apparecchiatura. Ad esempio gli azionamenti
Enertronica Santerno S.p.A. supportano fino a 127 word, la scheda ES851

permette anche pacchetti da 256 word.

Tempo acquisizione stato
Intervallo in secondi del polling dello stato dell’apparecchiatura. Questo tempo vale per tutti parametri di stato
presenti in qualsiasi scheda di acquisizione ed € indipendente rispetto al tempo di acquisizione.

Vis.tipo apparecchiatura

Visualizza il tipo di apparecchiatura tra parentesi accanto al nome | = Azionamenta 1 (PD1571)

& NOTA La modifica ha effetto al successivo caricamento del progetto.

Allinea pan. par. in orizzontale
Allinea il pannelli di misura dall’alto al basso su un’unica colonna.
[ Allinea pan. par. in orzzontale

Rl M029-Tenzione del bus DC il
[~ Acg
o O © o

Rl MD30-Tenzione di rete

[T Acg
oo [N« T .
R
[ &uto

[~ acg
[~ ar.

Se non attivo, il RemoteDrive/lrisControl allinea i pannelli da sinistra a destra in base allo spazio orizzontale
disponibile nella scheda: [T Alinea pan. par. in n:-rizz::nntale_

Rl MD27-Tenzione di uscita Rl MD29-T enzione del bus DC

[~ &cg I~ Acg
raco [ v o o N o

Rl M0D30-Tenzione di rete

[T &g
e SR« -

E attivo solo nelle schede di misura &l La modifica ha effetto al prossimo
NOTA Lo
cambio di scheda.
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Posiz. pannelli personalizzato

La posizione dei pannelli di misura & personalizzabile dall’'utente e memorizzata nel file di progetto. Per
cambiare posizione ai pannelli, trascinarli con il mouse tenendo premuto il tasto Ctrl (puntare, con il cursore
del mouse, sempre lo sfondo del pannello).

Ricarica ultimo progetto
Carica all'avvio l'ultimo progetto salvato, se salvato con connessione attiva ristabilisce anche la connessione.

Ricarica ultimo scheduler
Ricarica all'avvio l'ultimo progetto scheduler (*.sch) caricato.

Richiedi password di accesso remoto
Consente l'impostazione di una password di accesso da remoto in modalita Slave server (vedi par. Modalita)
inizialmente & quella di fabbrica, poi corrispondera a quella impostata dall'utente dal menu Config. —»
Cambia password di accesso remoto.

Scrittura in modalita slave

Abilita la possibilita di scrivere e salvare parametri anche in Modalita Slave (vedi par. Modalita). La prima
volta che si tentera una scrittura, sara richiesta una password di attivazione, inizialmente & quella di fabbrica
poi corrispondera a quella impostata dall'utente dal menu Config. —» Cambia password di scrittura slave.

NOTA nessuna scrittura o salvataggio da un RemoteDrive/lrisControl configurato

i Se non si abilita la scrittura in Modalita Slave, non sara possibile effettuare
come Slave.

Multiread

Con connessione remota (modalita Master o Slave) attiva il protocollo multiread. Tale protocollo permette
letture multiple su un’unica richiesta TCP. Cid aumenta notevolmente le prestazioni di lettura di gruppi di
parametri in caso di connessioni Internet poco prestanti.

Attivare I'opzione Multiread solo per connessioni verso
RemoteDrive/lrisControl o ES851compatibili:

A ATTENZIONE RemoteDrive/lrisControl ver. >= 2.30
ES851 ver. >=DL 166X

Max interv. per sudd. Pacchetto

RemoteDrive/lrisControl ottimizza la lettura di gruppi parametri su ModBus in base alla loro adiacenza di
indirizzo, suddividendo la lettura in pacchetti dati di dimensione non superiore a “Dim. max pacc. ModBus in
lettura”. Vengono considerati adiacenti anche parametri il cui indirizzo non & contiguo purché il salto di
indirizzo non superi “Max interv. per sudd. pacchetto”. Questa tecnica riduce al minimo necessario gli
scambi su bus.

Scelta automatica di FBLH
Attiva in automatico I'opzione FBLH nel Pannello di upload logs da ES851.

Cancellai log
Attiva in automatico l'opzione Delete Logs nel Pannello di upload logs da ES851.
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5.13.

2

Menu Dati

Menu analisi dati acquisiti:

Nuovo grafico:
Apre una nuova finestra di visualizzazione grafici (vedi par. Finestra grafico).

Tabella vis. dati acquisiti:
Apre una nuova finestra di visualizzazione dati (vedi par. Finestra visualizzazione dati acquisiti).

5.13.1.

ENERTRONICA

SANTERNO

=% Muowao grafico
Tabella vis.dati acquisiti

Finestra grafico

ol C:Programmi’ ESanterno’RemoteDrive’ logs' IMPIANTO_FY'mag-2005' INFERTE

k=11

RemoteDrive

IrisControl

=10l x|

30
22

14

1;33 = /_R;\ ! rﬁ\ FR e Mi0Ify (][] |
AL E,sARVE AL L
o R LR AT SRS I AR WA
ool e s /| aw R A RA fl WP e
; b A o]

J005/05/30 223405 2005/05/30223405  2005/05/30223405  2005/05/30223505  2005/05/30 22.35.05

Date Hour _ [M0O3 Pu (kw)[MO10 Vids [v) [MO12 Pdc [k

2005/05/30 |22.32.06

2005/05/30 |22.32.08 8.9 8208 293

2005/05/30 [22.32.10 |17.1 975.3 295

OORMEAN 122 32120124 7 qaR R TRR

Visualizza e grafica i dati acquisiti da RemoteDrive/lrisControl o ES851 dai file csv.
Per effettuare ingrandimenti: selezionare con il mouse una zona grafico tenendo premuto il tasto Shift.
Per spostare il grafico: trascinare con il mouse il grafico tenendo premuto il tasto Ctrl.
Per ritornare alle condizioni iniziali: tasto Shift + clic sul tasto sinistro del mouse.

ﬂ Seleziona un file csv.

ﬂAggiorna visualizzazione, utile per raccogliere gli ultimi dati se il file & il soggetto di un'acquisizione in atto.

@Stampa grafico.

Impostazioni grafico, vedi par. Finestra impostazioni grafico.
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5.13.2. Finestra impostazioni grafico
R
[+ “fisualizza tabella [T “isualizza cursare
Impostazione azsi v
Ahilitato Colare Wiz, punfi Scalay
RO03 Pu [Kiw] [ [ | 2 Right =|
MOT0 Vele [¥) Vv [ 2 et =)
MO12 Pdo (kiw r | Vv et ]

Annulla |

Visualizza tabella
Visualizza la tabella valori graficati

Visualizza cursore
Visualizza un cursore per localizzare la zona del grafico che corrisponde alla riga selezionata nella tabella

dati.

Impostazioni assi Y
Sono disponibili due scale, una a destra e una a sinistra del grafico. Percido le misure possono essere

distribuite opportunamente sulle due scale tramite questo menu.

Abilitato
Visualizza il grafico della grandezza

Colore
Colore della curve corrispondente alla grandezza: clic del tasto sinistro del mouse sul colore per cambiarlo.

Vis.Punti
Evidenzia i punti corrispondenti ai dati in tabella

ScalaY
Scelta della messa in scala della grandezza sull'asse Y destro o sinistro del grafico
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5.13.3. Finestra visualizzazione dati acquisiti

g_. C: Programmi’, ESanterno’, Remoteilogsi\[2]-_(ST169XIMisure_inverter.csy

B|o

| | | | | | [ -
b Ora MO00 MO01 MD03 MO0E MO07 4003 MO0

[y dd [hhommezz]  WE_Ref B ) Freg [Hz] P (k] Wi W] W] L[] Wi [
200610408 | 09.29.21 7105 500 ] na n4 0o 10
2006/10408 | 09.29.41 7104 R.00 ] na n4 0o 10
2006/10408 | 09.30.01 7104 5.00 ] na n4 0o 710
2006/10408 | 09.30.21 7104 5.00 ] na n4 0o 710
200610408 | 09.20.41 7104 5.00 ] 0o n4 Q.o 0
<4 | W

Visualizza i dati acquisiti nei file csv. Questa finestra serve per visualizzare file non graficabili (ad es. file di
eventi raccolti dalle ES851).

@ Seleziona un file csv.

ﬂAggiorna visualizzazione, utile per raccogliere gli ultimi dati se il file & soggetto di una acquisizione in atto.

83/119



ENERTRONICA

RemoteDrive z SANTERNO MANUALE D’USO

IrisControl

5.14. Menu Registro attivita di RemoteDrive/lrisControl

=10 x|
Delete | ‘
)

oW Registro attivita di RemoteDrive

Livello messaaai IBasic

09/12/2007 15.25.23 >Reading: 5T163X[24).M010
09/12/2007 15.25.24 >Reading: ST163X[24] MOT1
09/12/2007 15.25.24 >Reading: 5T169%[24]MO0D
09/12/2007 15.25.24 >Reading: 5T169X[24]M010
09/12/2007 15.25.30 >Reading: ST163X[24] MO11
09/12/2007 15.25.30 >Reading: 5T169%[24].MO00
09/12/2007 15.25.30 >Reading: 5T163X[24] MO10

«| | 4 7

Finestra visualizzazione registro attivita di RemoteDrive/lrisControl.

In tale registro, se abilitato, viene memorizzata tutta I'attivita di RemoteDrive/lrisControl (lettura e scrittura
parametri, eventuali errori di comunicazione ecc.).

Ogni messaggio registrato & affiancato da data e ora; il tutto & archiviato nel file “LogBook.txt”. Il file non
viene mai cancellato: I'applicativo si limita ad aggiungere nuovi messaggi al file. Il logging & di default
disattivato: attivarlo solo se necessario. Infatti “LogBook.txt” aumenta di dimensione in poco tempo se
I'attivita di RemoteDrive/lrisControl € intensa. “LogBook.txt” pud essere liberamente cancellato nel caso in cui
il contenuto non interessi: viene automaticamente ricreato dall’applicativo quando necessario.

Livello messaggi:
Esistono 4 classi di messaggi:
1. “Acq”: visualizza errori, ed eventi di salvataggio su file delle acquisizioni in atto
2. “Basic”: visualizza errori, € normale attivita di lettura scrittura dei parametri su Modbus
3. “Advanced”: come “Basic” ma con in piu il contenuto dei messaggi di comunicazione remota
4

“Engineering”: come “Advanced” ma con in piu I'attivita Modbus in dettaglio.

Abilita logging:
Abilita la funzione del registro attivita di RemoteDrive/lrisControl.

Delete
Cancella il registro attivita, prima di cancellare i messaggi li aggiunge al contenuto del registro nel file
“LogBook.txt”.
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ol Scheduling: C:\Programmi‘ESanterno}Remote’\acq_GOx.sch

File

=10 x]

=@ Olm(® x| |@a]x]

>| .| [19.39.07 lun 29.10.2007

Acquisizione su
file:C:\Programmit\E S antermao' R emotehlogsreal_timein corso

Stop I

=&l 0012-CD-00-34-70
38 g Connection
=gy Acquisition
=Bl [24]5T163%
{3 Misure inverter
- [=] M083-5tato delllnverter

= MO0D3-Potenza Attiva  Erogata
= M010-Tensione di campo

ﬂ @ Timing

&/ 0012-CD-00-34-70

=

Jabs in sospeso

] Tentativo [h.ro] l entro...

[sec.] I

ki

Acquisizione su file:C:\ProgrammitE S anternoh\Remaotelogshreal_time_datat00-12-CD-00-34-70_acqg.csv in co

Jaob
égﬂ 00-12-CD-00-34-70 00001 00000
Log Cancella log |
150 a I

e

[

La finestra di Scheduler permette di automatizzare e programmare l'esecuzione, ad intervalli prestabiliti,

delle seguenti funzioni:
e Upload Logs scheda ES851.

e Upload Logs RemoteDrive/lrisControl.

e Acquisizione di un gruppo di misure.

elencate.

Trasferimento FTP dei file di log o acquisizione appena creati da una delle precedenti funzioni

Pubblicazione su pannello luminoso di alcune misure registrate dalla funzione di acquisizione.
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La configurazione della programmazione avviene tramite la composizione di una struttura ad albero con una
serie di oggetti aventi funzioni specifiche.

=-{] il
Timing

=g 0012-CD-00-34-70
=]

- g Connection
5 Acquisition
=Bl [24]5T163%
B (&) Misure inverter
i M0839-Stato dell'inverter
M0O03-Paotenza Attiva  Erogata
M010-Tensione di campo LI

Alcuni oggetti possono contenere a loro volta altri oggetti, oppure contenere parametri relativi alla funzione
svolta. Selezionando l'oggetto, nel riquadro a destra vengono visualizzati gli oggetti contenuti in esso o i
parametri associati.

5.15.1. Abilitazione Scheduler

,l .l 119.39.07 lun 29.10.2007

Pulsanti di attivazione j e disattivazione | ] dello scheduler.

Lo scheduler attivo implica il controllo a ogni minuto di tutti gli oggetti timing appartenenti ai vari Tasks, la
corrispondenza di data e ora del PC con i parametri dell'oggetto timing provoca l'aggiunta, come Jobs, nella
tabella “Jobs in sospeso”, di tutti gli oggetti Gateway di proprieta del task corrente.
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5.15.2. Jobs in sospeso

Jobs in sospeso l

Job l Tentativo [h.ro] l entro... [sec.] I
é::;' 00-12-CD-00-34-70 00001 00000

La tabella Jobs in sospeso elenca i processi (Gateway) in coda, in attesa di esecuzione delle proprie azioni
associate (I'ordine di esecuzione e dall'alto verso il basso).

L'esecuzione con successo porta alla rimozione automatica del Job dalla lista.

In caso di errore di collegamento o trasferimento, il job viene ripetuto ad intervalli di tempo crescenti fino a 7
volte, dopo il settimo tentativo il Job viene rimosso dalla lista.

1° tentativo a: |0 sec.
2° tentativo a: |30 sec.
3° tentativo a: |180 sec.
4° tentativo a: |6 min.
5° tentativo a: |15 min.
6° tentativo a: |2 ore.
7° tentativo a: |12 ore.

La freccia verde indica il Job in esecuzione, la colonna “Tentativo [n.ro]” indica il tentativo in corso o in
attesa di esecuzione, la colonna “entro..[sec.]” indica quanti secondi mancano all'esecuzione. Se il Job ha
timing di tipo Every (vedi par. Timing) viene costantemente mantenuto in lista con l'indicazione del conto alla
rovescia anche se ¢ il primo tentativo. Se il Job NON ¢ di tipo Every, allora il primo tentativo viene inserito in
lista solo al momento dell'esecuzione. Se questo tentativo fallisce, allora il Job rimane il lista con l'indicazione
del tentativo in atto e il relativo conto alla rovescia.

L'azione in atto relativa al Job in esecuzione & evidenziata dal seguente riquadro:

Bcquisizione su < '
file: C:\ProgrammitE S anterno R ematehlogs'real_timein corso top ‘

Il pulsante di “Stop” permette l'interruzione dell'esecuzione. Tale azione non rimuove il Job ma ne rimanda
I'esecuzione al prossimo tentativo.

E possibile rimuovere i Job manualmente, selezionandoli con il tasto destro del mouse e scegliendo
“Cancella”.

87/119



ENERTRONICA

RemoteDrive z SANTERNQ MANUALE D’USO

IrisControl

5.15.3. Log

Log Cancella log '
Acquisizione su file:C:\ProgrammitE S anterno’\Remotehlogsireal_time_data\00-12-CD-00-34-70_acq.csv in corso -

v
1 14

Elenca tutta l'attivita del Job corrente, viene cancellato in automatico prima dell'esecuzione di un nuovo Job.
Tutta l'attivita viene registrata comunque anche nei file:

LogScheduler.txt e OldLogScheduler.txt contenuti nella cartella di RemoteDrive/lrisControl.
LogScheduler.txt contiene I'attivita dello scheduler del mese corrente.
OldLogScheduler.txt contiene I'attivita dello scheduler del mese precedente.
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5.15.4. Descrizione degli oggetti che possono appartenere alla struttura ad
albero

5.15.4.1. Task

L'oggetto || Task & alla radice della struttura e contiene tutti gli oggetti corrispondenti alle azioni da eseguire
allo scadere di un determinato tempo definito a sua volta dall'oggetto & Timing,

Nella struttura posso esistere piu oggetti Task, non ci sono limiti, l'unico limite & il tempo necessario per
eseguire tutte le azioni che contiene.

=10 Task 1

@ Tirnitg

5.15.4.2. Timing

L'oggetto |l Task contiene obbligatoriamente I'oggetto @ Tinindche determina guando l'elenco delle azioni
contenute dovranno essere eseguite.

| B Task1
[ J@ Tirning Periodicita

IMDnthI_I,I vI

Giarmo del mese
]| -

Giarmo zethmana

| parametri necessari per definire la periodicita del Task sono:

e La periodicita: Monthly (mensile), Weekly (settimanale), Daily (giornaliero), Every ( dedicato ad
acquisizioni di parametri in tempo reale).

e Giorno del mese: attivo solo se periodicitd Monthly.

e Giorno della settimana: attivo solo se periodicita Weekly.

e Ore e minuti: attivi sempre.
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RD Gateway

.—E-l;l RD Gateway o l'oggetto che contiene tutta la serie di oggetti che consentono azioni (connessione, upload
logs, acquisizione, trasferimento FTP, wall display) verso un RemoteDrive/lrisControl remoto configurato

come server.

=1 Task
@) Timing
=@ RD Gateway
-] Connection
-2 RD Log Upload
Acquisition
4427 FTP transfer
: Wall display

L'ordine di esecuzione & dall'alto al basso.

A\

5.15.4.4.

NOTA

L'oggetto 2 Lomnection & predefinito e deve essere sempre il primo della lista

degli oggetti contenuti. Pud essere escluso con il tasto o4 Disabilta, nel caso
non serva (ad esempio lo scheduler & attivato su un RemoteDrive/IrisControl
sempre connesso al RemoteDrive/lrisControl remoto su cui deve agire anche
lo scheduler). Nel caso invece lo scheduler richieda una connessione diversa
da quella attiva sul RemoteDrive/lrisControl, in cui risiede, € compito dallo
scheduler stesso disattivare e poi riattivare la connessione in atto sul
RemoteDrive/lrisControl, che restera disattiva quindi per il tempo necessario
al processo di scheduling.

ES851 Gateway

8 ES851 Gateway ¢ 'oggetto che contiene tutta la serie di oggetti che consentono azioni (connessione, upload
log, acquisizione, trasferimento FTP, wall display) verso una scheda ES851.

E-|M Task
@) Timing

= ES851 Gateway
-] Connection
B2 ES851 Log Upload

Acquisition

~4423 FTP transfer
: Wall display

L'ordine di esecuzione & dall'alto al basso.

A\

NOTA

L'oggetto 2 Connectiong predefinito e deve essere sempre il primo della lista

degli oggetti contenuti. Pud essere escluso con il tasto 24 Disabilta nel caso
non serva (ad esempio lo scheduler & attivo su un RemoteDrive/lrisControl
sempre connesso al dispositivo remoto su cui deve agire anche lo
scheduler). Nel caso invece lo scheduler richieda una connessione diversa
da quella attiva sul RemoteDrive/lrisControl, in cui risiede, € compito dallo
scheduler stesso disattivare e poi riattivare la connessione in atto sul
RemoteDrive/lrisControl, che restera disattiva quindi per il tempo necessario
al processo di scheduling.
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5.15.4.5. Connection

g2 Connection & oggetto che determina I'azione di connessione e contiene i parametri di connessione.
La connessione al dispositivo permane sino alla fine delle azioni specificate dagli oggetti in lista o all'incontro

dell'oggetto FTP.
In caso di RemoteDrive/lrisControl precedentemente connesso, lo scheduler interrompe la connessione e la

ripristina alla fine delle operazioni.

= Task Tipo conn. | ES Prozy settingsl

@ Timing
=8 ES851 Gateway
(R0 Connection Modalita: IHemote

Lef Lel

Tipa di collegamento: | Client ESProxy

[~ Connettiti prima a: ¥ Hangup
Host rem. |Iink.eleltronicasantemo. it LI

L

Porta TCP/AIP: ~ [15100

Rem. TimeOut (s] 100 =
Za o Tipo conn. ES Proxy settings |
D) Timing - s
= ES851 Gateway Indirizzo MAC dispositivo
@‘ Connection IUU’50‘62’44'AU-3D _:J Enien |
Nome Utente Password Come utente
Immontana" Ixxxxxxxxx I

T.out attesa risp. [s.)
320

Parametri impostabili, necessari per effettuare la connessione, sono gli stessi descritti nel par. Scelta tipo di
connessione.

Puo essere escluso con il tasto ¥ Disabilita el caso non serva (ad esempio lo scheduler & attivo su un
RemoteDrive/lrisControl sempre connesso al dispositivo remoto su cui deve agire anche lo scheduler).
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5.15.4.6. ES851 Log Upload

B2 E5851 Log Upload ¢ Poggetto che contiene l'azione di upload logs acquisiti dalla scheda ES851.

B J 58';““9 E arly warning timeout [s) Upl cmds timeout (s)
= ES851 Gateway ISU |3U
- Connection Tipo apparecchiatura *Indirizzo
AR E 5251 Log Uploa IB DL1GEX j 1
Cartella salvatagaio files:
I C:\ProgrammitE S anterno\Remoteilogs 2""
v FBLH
[~ Eventupload [|v Eventdelete
[ Log1lupload |v Loagl delete
[T Log2upload |v Log2 delete
[~ Log3upload |v Log3delete
[~ Logd4upload [v Log4 delete
[~ LogSupload |v Logh5 delete
«| | _’J [~ LogBupload [V Logb delete
Parametri

Early warning timeout (s.)
Tempo di attesa rimozione flag di Early warning, scaduto questo RemoteDrive/lrisControl non
eseguira le operazioni di upload (é consigliabile lasciarlo al default).

Upl cmds timeout (s.)
Tempo massimo di attesa di risposta ad un comando inviato alla scheda ES851(aumentarlo solo se

la connessione é molto lenta).

Tipo apparecchiatura
Versione e tipo di scheda ES851.

Indirizzo
Indirizzo ModBus della scheda ES851.

Cartella salvataggio files
Cartella dove saranno collocati i file di log scaricati dalla ES851.

FBLH

Opzione che permette di utilizzare il protocollo FBLH per aumentare le prestazioni di upload.
L'opzione ¢ visibile solo se la connessione é di tipo remoto e se la versione software della ES851 &
superiore 0 uguale a 166X. In questi casi & abilitata di default.
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E possibile selezionare i log da scaricare e cancellare tramite le relative check box.
Organizzazione dei file scaricati

| dati scaricati vengono suddivisi in una struttura a cartelle e file che dipende dal tipo di collegamento
adottato, dal tipo di scheda collegata e della periodicita scelta, partendo come radice dalla cartella definita in
“Cartella salvataggio files”.

Il nome del file &€ composto da : <indirizzo MAC della scheda>_<data ultimo giorno del periodo scelto>_ e
nome del log scaricato.

| file con nome Logl.csv...Log6.csv contengono dati relativi ad acquisizioni periodiche (vedi manuale Guida
alla programmazione della scheda ES851).

| file con nome LogEvt.csv contengono dati relativi ad acquisizioni avvenute in caso di eventi particolari (vedi
manuale Guida alla programmazione della scheda ES851).

ATTENZIONE LogEvt.raw non deve essere cancellato serve al software
RemoteDrive/lrisControl per elaborare eventuali append di dati su LogEvt.csv.

La presenza del suffisso “raw” nel nome file indica che per alcune colonne di dati non & stato possibile
effettuare la messa in scala.

Il completamento del file di log specifico a un determinato periodo viene segnalato aggiungendo una riga di
testo contenente path+nome (la path parte da quella indicata in “Cartella salvataggio files”) nel file
LogsCompletati.txt collocato nella cartella indicata in “Cartella salvataggio files”.
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Organizzazione dei file di log in strutture ad albero differenti a seconda della connessione e della

periodicita di Upload

Connessione remota Internet-Proxy

Cartelle X | | Nome l | ~
Monthly: = & logs A L) 00-50-C2-44-A0-08_2007-11-30_Loal_raw_.csv
user <nome Utente> B (3 user . maurizio. single B4 00-50-C2-44-A0-08_2007-11-30_Log2.csv |
<IndII'IZZO MAC SCheda> = [b 00-50-C2-44-40-08 =t @00'50'C2'44'A0'08_2007‘1 1'30_Log3_raw_- sy
<anno> <mese> D 2007 11 @00'50'C2'44'A0'08_200?'1 1'30_L0g4-csv
- FE Janet - ¥ | | El00-50-C2-44-A0-05_2007-11-30_LogS.csv M
K| [ [ ]l I ’
Cartelle X | | Nome | ‘I
Weekly: B 8 logs o | Eloo-50-C2-44-40-08_2007-11-10_Logl_raw_csv
user_<nome utente> B 3 user - mawrizio: single 5] 00-50-C2-44-A0-08_2007-11-10_Log2.csv
<indirizzo MAC scheda> B ) 00-50-C2-44-80-08 _| &) 00-50-C2-44-A0-08_2007-11-10_Log3_raw_.csv
<anno> <mese> = () 2007_11 L] 00-50-C2-44-A0-08_2007-11-10_Log4.csv
week <n° sett>* £ wesk 44 B 00-50-C2-44-A0-08_2007-11-10_LogS.csv
- ' 2= - NN-5M-C2-44-AN-NR 2NN7-11-10 | nnA raw sy
v 1 \
ki | » 4 | »
Cartelle X | | Nome -
Daily: =] @ logs :_I %]00-50-(:2-44-#0—08_2007-11-09_Logl_raw_.csv
user_<nome utente> [= ) user_maurizio_single @UD'SD'CZ'“'AO'US—ZOO?'I1'09—'“092":5"’
<indirizzo MAC scheda> = ) 00-50-C2-44-A0-08 _g £h] 00-50-C2-44-A0-08_2007-11-09_Log3_raw_.csv —
<anno> <mese> = ) 2007_11 L) 00-50-C2-44-A0-08_2007-11-09_Logd csv
dd_<giorno> 9 dd 09 L) 00-50-C2-44-A0-08_2007-11-09_LogS.csv
— _] 1 I l.:l lﬁl‘lnn BN 2 AA AN NS 2007 41 A0 | AnE vans e _J;I
4 » 4 »
& NOTA * E il numero della settimana a partire da inizio anno.
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Connessioni locale, via modem ed Ethernet (LAN)

Cartelle X | Mome
Monthly: B &3 logs a| B8] 00-50-C2-44-A0-01_2007-11-09_Log3.csv
<indirizzo MAC scheda> = |53 00-50-C2-44-A0-01 !
<anno>_<mese> = 53 2007_11 "'|
M I RA| | a|
Weekl Cartelle x Morne
y: B2 0-50-C2-44-A0-01_2007-11-09_Log3.csv
<indirizzo MAC scheda> B 83 logs = - -
=l ) 00-50-C2-44-A0-01
<anno>_<mese> = &) 200711 i
<n° i >* e
week_<n° settimana B vesk 44 =1l | ]
Daily: Cartelle X | | Mome
Laily. : 1 | B00-50-C2-44-40-01_2007-11-09_Log3.csv
<indirizzo MAC scheda> = g’ gsno c0.Co44n000
<anno>_<mese> — i
dd_<giorno> 2 0 200711
: Y. - | oY 1 5
& NOTA * E il numero della settimana a partire da inizio anno.

Se nella cartella il file esiste gia e la struttura dati € compatibile con il log da salvare, RemoteDrive/lrisControl

tenta I'append altrimenti crea un nuovo file con il suffisso “newprog” nel nome.
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5.15.4.7. RD Upload

% RD Upload Oggetto che contiene l'azione di trasferimento dei file di log acquisiti da RemoteDrive/lrisControl
remoto.

VE- | Task
-J(D Timing Cartella salvataggio files:
B- g_ﬂ RD Gateway IC:'\F’rogrammi\ESanterno\Remote'\bgs 2”'._'

-ggd Connection

N0 Lpload

In figura sopra € esemplificato il caso di connessione di tipo remoto Proxy, in cui il nome del file creato
dall'oggetto RD/RS Upload é cosi composto:

<mac del PC slave>_data_nome scheda
In caso di connessione seriale, LAN o0 modem (quindi qualunque tipo di connessione NON PROXY), nel

riquadro a destra compare automaticamente anche la casella “Nome PC slave” da compilare, che servira per
creare la cartella che contiene i file di log.

=[] Task o
@ Timing Cartella zalvatagaio files:
= :iﬂ RO Gateway ||::\F'rograrn Filzs\E zanterno'A emateliivetlogs ﬂ
F Connection
E RC Upload Nome FL. Slave

In cartella “Salvataggio files” selezionare la cartella ove si desidera ricevere i file.
Organizzazione dei file scaricati:

La sistemazione dei file scaricati € analoga a quella descritta in ES851 Log Upload.
Unica differenza, la forma del nome del file del log che termina con il nome della scheda misure.
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Connessione remota Internet-Proxy

Cartelle X || Nome =
5 & logs N ) 00-0F-B0-A3-EC-AC_2007-11-10_[2]-_(ST167%)Misure_inverter.csy
= Q user_maurizio_single
=l () RD.00-0F-BO-A3-EC-AC
() 2007_10 it
=10 2007_11
i dd_09
v 4 I I _’I
IOggetti: 1 |3.12 KB ] j Risorse del computer 7

Connessioni locale, via modem ed Ethernet (LAN)

Cartelle X || Nome =
B ) logs :J IZ__L]ZDD?-I1-10_12]-_(ST167X)Misure_inverter.csv
=l ) RD_00-0F-B0-A3-EC-AC
() 2007_10
B ) 2007_11 =
2 dd_09

v 4 I I _’I

Ogagetti: 1 3.12KB ] 'j Risorse del computer 7

5.15.4.8. Acquisition

L’oggetto .o “=auisiion consente I'acquisizione di una serie di misure da qualsiasi apparecchiatura collegata
alla rete ModBus a valle di [ E5851 Gatewayo B2 RD Upload |

Selezionando l'oggetto Acquisition, nel riquadro a destra compare la casella “Cartella salvataggio files”:
selezionare la cartella ove si desidera salvare il file di acquisizione.

B0 Task —
@ Timing Cartella salvataggio acquisizioni:
=@ ES851 Gateway IC:\.Programmi\ESantemo'\Flemote\logs 2”']
gl Connection
SRS . cquisition

In figura sopra € esemplificato il caso di connessione di tipo Client ESProxy, in cui il nome del file di dati
creato dall'oggetto Acquisition & cosi composto:

<mac della scheda>_acq
In caso di connessione seriale, LAN o modem (quindi qualunque tipo di connessione NON PROXY), nel
riguadro a destra compare automaticamente anche la casella “Nome file” da compilare. In questo caso il

nome del file di dati creato dall'oggetto Acquisition sara:

<Nome File>_acq
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=10 Task

~2) Timing

=l ES851 Gateway
M Connection
= & Acquisition

Cartella salvatagagio acquisizioni:

|C:\D ocumenti\Lavoro\E S antero’trac_CasatRemotehlogs

Nome file:

|Scheda1

=l

Una volta aggiunto l'oggetto Acquisition, occorre indicare i dispositivi e le relative misure da acquisire. Per

fare questo, dopo aver selezionato l'oggetto Acquisition, utilizzando la funzione () Aggiungl (vedi par.
Aggiungi) si apre la finestra Selezione misure da aggiungere.

<

_g_l Selezione misure da aggiungere :

o k089-Stato delllnverter

SG16TX
SM162%
SM163x
SM164%
SM165x
ST164X
ST165X

=B ST16%

#-{&] Misure inverter

#-{&] Stato funzionamento
#-{&] Misure ambientali

(&) Misure ambientali stande
(&) M20x-P11x Contatori En

(@] Menu Misure Standard _|
(&) M=z Misure
(&) Energie Parzial
#-{&] Storico Allarmi 1
Gl VK204%

Agaiungi I *|ndirizzo

| o

=10/ x|

CST-Stato controlli
INVERTER-
MPPT-

REF-Rif. Tensione
MOOO-Rif. tensione di campa (R)
M0O01-Frequenza di Rete
MO03-Potenza Attiva Erogata
MODB-Tensione di inverter

0711 di campo
M012-Potenza di campao
M013-Energia attiva erogata
M013_-Energia 1

> MO15_-Energia 2

M015__-Enerqia erogata differenziale
M017-Energia fotovoltaica

< |

i

[ Chiudi |

Dopo aver selezionato il dispositivo, di cui interessano le misure, con un doppio clic del mouse, compare
I'elenco delle schede di misura tra cui scegliere. Si possono selezionare tutte le schede, e di conseguenza
verranno acquisite tutte le misure, oppure, selezionando ogni scheda, si possono scegliere le singole misure.

A ATTENZIONE

Prima di aggiungere le misure allo scheduler, impostare lindirizzo Modbus
dell'apparecchiatura a cui appartiene la misura.

Con il pulsante “Aggiungi”, le misure selezionate nel riquadro a destra verranno aggiunte nell'elenco degli
oggetti contenuti dall'oggetto i “=guistion sy ddivise per tipo apparecchiatura e scheda misure.
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=10 Task
(D Timing

= ES851 Gateway

T169%
={&] Misure inverter
5 M007-Tensione di Rete
M009-Corrente di Rete
[ MO10-Tensione di campo
2 M011-Corrente di campo

Cartella salvataggio acquisizioni:

C:\Programmi‘\E S anterno\Remoteilogs

=]

Organizzazione dei file acquisiti

Struttura in caso di connessione remota Client ESProxy

Cartelle X || Nome I
=) ‘@ logs :J E__L]UU-SO-C2-44-AU-DB_acq.csv
user_<nome utente> = [ user_maurizio_single
B ) real_time_data  __{
real_time_data
Bl all | ol
Struttura in caso di connessione non Client ESProxy
|
Cartelle X || Mome
. = %) logs ‘ﬂ @Schedal_acq.csv
real_tim
eal_time_data I real_time_data =
Al [» < | 2

A ATTENZIONE Ad ogni acquisizione il file viene sempre sostituito. L'append non & supportato.
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5.15.4.9. FTP transfer

.25 FTP transfer permette il trasferimento via FTP, su un server predefinito, dei file prodotti dalle precedenti
operazioni di upload ed acquisizione. Per questo motivo deve essere posizionato in coda agli oggetti di
acquisizione e upload.

=-{) &;SI‘? ] Indirizzo FTP
iming : ; o
= ES851 Gateway |data eletiranicasantemo.it v Comprmi files (zp}
- Connection Cartella logs locale:
B E885_1 'l-_og Upload I C:\Programmi‘E S anterno‘\Remote\logs ﬁl
=1+ g Acquisition
=-E [215T169% Nome utente
El{E) Misure inverter Iutente
‘ MOO7-Tensione di Rete
&) M003-Corrente di Rete Password
B M010-Tensione di campo lxmm
&) M011-Corrente di campo Porta
B M012-Potenza di campo 2

: - M013-Energia attiva erogata
[P.] FTP transfer

Parametri

e Indirizzo FTP: )
Indirizzo server FTP verso il quale sara effettuato il trasferimento. E fissato al default:
data.elettronicasanterno.it

e Comprimi files (zip):
Opzione per inviare i file in forma compressa (formato zip). Consigliato nel corso di upload log.

e Cartellalogs locale:
cartella radice dove si trovano i file da trasferire (deve coincidere con quella usata per fare l'upload e
le acquisizioni).

e Nome utente:
nome utente su server FTP.

e Password:
password su server FTP.

e Porta:
porta su server FTP.
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5.15.4.10. Wall display

Bl /all display contiene I'azione di pubblicazione su pannello luminoso dei dati acquisiti, che sara effettuata in
caso di presenza di misure, configurate per l'output su pannello, nelloggetto & Acquisiion  Ad esempio, il
dispositivo fittizio MEOOXO contiene misure di questo tipo. Selezionando la misura, nel riquadro a destra
compaiono le proprieta personalizzabili della misura. Sono del tutto simili a quelle descritte nel par. Pannello
di misura con proprieta personalizzabili e output su pannello luminoso (Dispositivo MEOOX0) con due opzioni
in piu:

e Persistenza (s.):
Indica il tempo di persistenza (in secondi) sul pannello luminoso dell'ultimo valore valido letto dallo
Scheduler, scaduto il quale si visualizzera sul pannello luminoso il valore 0.

Se il tempo di persistenza € posto uguale a 0, significa che la funzione &
NOTA disabilitata e l'ultimo valore valido letto resta visualizzato sul pannello luminoso
fino a un nuovo aggiornamento del valore, senza limiti di tempo.
e Abilitato:
Abilita la pubblicazione della misura sul pannello luminoso.
B 5SI’<I'imin Descrizione breve Descrizione
=y | ESBS%II Gateway lPut IPotenza totale immessa in rete
| Connection Formato stampa Un. Mis. Indirizzo ModBus
-2 ES851 Log Upload IZB-” Ikw |1
=+ g Acquisition
El 2157169 Formula
=-[5) 11ME0000 |
=-{&1] Misure generali
{__Ll A000-Allarmi Id Pannello  Commento Riga
s M1000-Potenza totale immessa in rete l1 l 1
D
- :j:" Z‘iasnsl;e' Persistenza [s.)
a4 [1800 [ Abiltato

Selezionando l'oggetto Wall display, nel riquadro a destra & visualizzata l'ultima stringa pubblicata sul
pannello luminoso.

B\ Task : 3
: @ ik Ultimo output su display

= ES851 Gateway
-3 Connection
-y ES851 Log Upload

= g Acquisition

El 2157169
=[5 (11ME0000
=-{&] Misure generali
=) A000-Allarmi
M1000-Potenza totale immessa in rete
oiofeg FTP transfer
|
Affinché la comunicazione con il pannello luminoso sia attiva, occorre che sia
A ATTENZIONE programmata la finestra Parametri porta seriale pannelli luminosi e che sia
attiva I'opzione “Connetti” presenti in tale finestra.
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5.15.5. Menu File

=|@|O|m(@ x| |@E] %]

& Carica

n Salva

) Aggiungi
Copia
B Incolla
X Cancella
Test
@ Rinomina
Cambia inditizzo

J& Disabilita

Disponibile in forma di menu a tendina o come barra di pulsanti, contiene tutte le azioni possibili verso gli

oggetti presenti nella struttura, i comandi sono attivi 0 non a seconda della pertinenza dell'oggetto su cui si
vuole agire con il menu File.

5.15.5.1. Carica

[@ Carica  Carica un progetto scheduler (file *.sch) precedentemente salvato.

5.15.5.2. Salva

E sala  salva rattuale progetto scheduler (file *.sch)

5.15.5.3. Aggiungi

() Aggiung Aggiunge un oggetto al progetto scheduler corrente. Questa funzione ¢ attiva solo se si seleziona
un oggetto del progetto corrente, oppure se il progetto € vuoto. Attivando tale funzione, compare una finestra
che permette di scegliere un oggetto da aggiungere. Il contenuto della finestra di scelta oggetto cambia in
base agli oggetti compatibili all'oggetto selezionato precedentemente.
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Oggetto selezionato Oggetti compatibili
_(olx]

m g m
Task RD ES851
[10] Task Gateway Gateway
Annulla I ‘
_iojx
R B L& &
Al RD Gateway Upload Acquiston  FTP Wall
B £5551 Gateway Logs transfer display

Annulla | !

Nel caso dell'oggetto L “=auistion sj apre |a finestra di scelta delle misure da acquisire, vedi par. Acquisition.

5.15.5.4. Copia

Copia  Copia l'oggetto selezionato.

5.15.5.5. Incolla

B Incalla  ncolla l'oggetto precedentemente copiato, se compatibile come membro della lista dell'oggetto
selezionato. Affinché funzioni, infatti, occorre che, prima di eseguire I'operazione Incolla, si selezioni I'oggetto
alla cui lista si vuol far appartenere I'oggetto copiato.

5.15.5.6. Cancella

X Cancella  Rimuove I'oggetto selezionato e gli oggetti da esso posseduti.

5.15.5.7. Test

Test  Manda in esecuzione le azioni appartenenti all'oggetto selezionato.

5.15.5.8. Rinomina

(@ Rinemina  cambia nome all'oggetto.
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5.15.5.9. Cambia indirizzo

{5 cambiaindiizzo  Attivo solo per gli oggetti che hanno lindirizzo specificato, cambia l'indirizzo modbus
corrispondente dell'apparecchiatura a cui appartiene la misura.

5.15.5.10. Disabilita

3¢ pisabiita  Disabilita le azioni relative all'oggetto selezionato e degli oggetti da esso posseduti.

Ad es. se un PC & sempre connesso alla rete di dispositivi a cui deve accedere lo scheduler, l'oggetto
Connessione puo essere disabilitato perché inutile.

5.16. Menu Finestra

RemoteDrive/lrisControl permette di disporre automaticamente le varie finestre aperte, in modo Orizzontale o
Verticale, oppure di richiamare una delle finestre in background.

5.17. Menu Aiuto

Il menu Help permette di accedere allindice del manuale in linea (Guida in Linea) e possiede la funzione ?
Guida rapida che permette, posizionandosi su una funzione del RemoteDrive/lrisControl, di visualizzare la
parte di guida in linea ad essa relativa. L'ultima funzione richiama la finestra Informazioni, che contiene una
serie di informazioni sul RemoteDrive/lrisControl.

X

SANTERNO

GRUFPO CARRARC

RemoteDrive

hittpe & feoae, elettronicasanterno. it

Yersion: 2.3.0
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5.18. Finestra Anteprima di stampa dati acquisiti
_10/x
=leal=]
Start:  16:10:35:750 | 4 | | | Enct 1B12:41:421  Lnee: [100 -
DATI ACQUISITI :I
Data:24/08/2005
Tempo MO40
SerspdRef

{h:m:s:ms) {rpm}

151035750 958.00

1E1036:734  958.00

161037828 87000

161038812 §90.00

AR 033 7TaR 438 NN LI

Il testo & modificabile, quindi & possibile inserire commenti.

@I Manda in stampa il contenuto del documento.

Aggiorna 'elenco delle acquisizioni, se queste sono ancora in atto.

EI Salva su

disco I'elenco in formato RTF o CSV.

Il formato CSV puo essere letto da qualsiasi foglio elettronico, quindi & utile per ulteriori elaborazioni.

Stant:  18:03:

39:260 | 4 | | _+| Enet 18:03:50:240

Questa scrollbar permette di visualizzare una parte dei campioni memorizzata a partire da una posizione a

piacere, utile quando la lista delle acquisizioni comincia ad essere copiosa.

Linee: (100

-

Con questa combobox si sceglie quante linee di acquisizione visualizzare in finestra.

Il formato RTF salva solo le righe indicate dal parametro Linee. Il formato CSV
salva invece tutte le righe acquisite fino a quel momento, anche se mai

visualizzate.
ATTENZIONE

Con la funzione acquisizione attiva, evitare di aprire il file di dati acquisiti con
applicativi che ne richiedono il privilegio d'uso (es. MS Excel): in tal caso
RemoteDrive/lrisControl non riuscira ad effettuare il salvataggio dei dati che via

via acquisisce.
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5.19. Finestra Impostazioni salvatagqgio acquisizioni

Impostazioni salvataggio acquisizioni 7| x|

[~ Abilitata
tedia ogri: I 1.0 SEC. Salva su file ogni: |1 i
MNorme file:

kizure inverter Aogs. cav Sfoglia |
ok | Annulla |

Finestra con pannello di configurazione del salvataggio su file pianificato dei dati acquisiti relativi alla scheda
di misura attiva.

5.19.1. Abilitata

Salvataggio su file attivo.

5.19.2. Media ogni

Salva su file la media dei dati acquisiti secondo il tempo specificato. Si consiglia un tempo di media uguale o
multiplo del tempo di acquisizione, si intuisce che se il tempo di media coincide con il tempo di acquisizione i
dati saranno salvati su file senza elaborazioni di media. Il tempo di media NON puo essere minore del tempo
di acquisizione.

5.19.3. Salva su file ogni

Intervallo di salvataggio su file. Deve essere maggiore o uguale al tempo di media.

5.19.4. Nome file

Percorso comprensivo del nome del file su cui saranno salvati i dati.

Ad ogni evento di salvataggio viene verificata la presenza del file se esiste ne viene fatto il backup (stesso
nome con l'aggiunta di .bak) e poi I'append dei dati acquisiti nell'intervallo specificato, altrimenti viene creato
e poi saranno salvati i dati acquisiti nell'intervallo specificato.

Il formato del file salvato € CSV con separatori e punteggiatura conforme con le opzioni internazionali e della
lingua del sistema operativo.

ATTENZIONE applicativi che ne richiedono il privilegio d'uso (es. MS Excel) in tal caso

i Con la funzione salvataggio attiva, evitare di aprire il file di dati salvati con
RemoteDrive/lrisControl non riuscira ad effettuare il salvataggio.

Tutti i parametri di questa finestra sono salvati nel file di progetto.
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5.20. Finestra aggiornamento parametri

Tramite questo strumento € possibile aggiornare i parametri di versioni precedenti dell'apparecchiatura

salvati su file prj.
Tale finestra si apre automaticamente in caso di conferma al seguente messaggio

Eror x|

Wersione software non supporkaka
sy Softw . Wers, ="100%", device Softw Yers,="1510"

Yuoi eseguire 'aggiornamento dei parametri ¥

che viene generato quando si tenta di scrivere parametri caricati da file su un’apparecchiatura di nuova
versione.

_.:._M Aggiornamento versione paramektri = | Ellil

Converti | Chivdi |

Log conversiohe:
Conwverti a: ﬂ
Bl Foi51

Kl 2

La conversione deve essere effettuata ad apparecchiatura collegata.

La pressione del pulsante Converti da inizio al processo conversione che consiste in:

1. Caricamento del set di parametri selezionato.
2. Integrazione dei vecchi parametri nel nuovo set.

3. Scrittura sull'apparecchiatura connessa del nuovo set di parametri.

Se non si & connessi a nessuna apparecchiatura & possibile ugualmente eseguire l'aggiornamento di
versione dei parametri, in questo caso off-line, usufruendo del comando Aggiornamento versione
parametri presente nel Menu File. Nella procedura di conversione sara ovviamente esclusa la terza fase
perché non possibile in questa modalita.
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Log conversione:

Tale box elenca I'esito della conversione di ciascun parametro. L'esito della conversione € salvato anche in
un file di testo “ParamUpdate.log” dentro la cartella “Logs” di RemoteDrive/lrisControl.
Si elenca di seguito una lista dei possibili messaggi e relativo significato:

PD100X: P001l= 2.00 ---> PD151X: POO1l= 2.00 OK

Parametro convertito con esito positivo.

-—--> PD151X: I073= 1.00 OK

Parametro non esistente nella vecchia versione.

P185= 0.00 ---> PD151X: P184= 0.00 <<Id changed>>
Il parametro ha cambiato Id (da P185 a P184).

0ld Ver. Value New Ver. Value
PD100X: C023= 400.00 ---> PDI151X: C023= 320.00 <<too high,
Clipped>>

Valore del parametro troncato (nella nuova versione il valore massimo di C023 & 320.00 quindi il vecchio
valore & stato troncato a 320.00).

0ld Ver Value New Ver Value
PD100X: C024= 10.00 ---> PD151X: C024= 50.00 <<too low,
Clipped>>

Valore del parametro troncato (nella nuova versione il valore minimo di C024 & 50.00 quindi il vecchio valore
e stato troncato a 50.00).

PD100X: Cc008= 22.00 ---> PDI151X: Cc008= 22.00 <<Cannot write 1is
readonly!>>

Non é stato possibile scrivere il parametro perché al momento € in sola lettura.
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5.21. Finestra di upgrade firmware apparecchiatura

Con questo pannello & possibile aggiornare il firmware dell’apparecchiatura.
Al comando di apertura di questa finestra viene subito richiesto i nome del file esadecimale (*.hex oppure
*.mot) contenente la nuova versione del firmware, a finestra aperta & possibile cambiare il file di upgrade

tramite il comando Sfoglia.

gl d: Document’ Lavoro ESanternot HEXMOT,

Go Prog. | Irvia |

Tipo apparecchiatura

—FParametni apparecchiatura—

[ndirizzo

| & pcao?

Autodet. |

R

Chiudi |

—Parametri firrmware downloader———

Baud rate download |384EIEI vI

T.out canc. Flash [=.] |20

=10l x|

Tipo di apparecchiatura

RemoteDrive
IrisControl

Tipo di apparecchiatura e versione firmware che si intende aggiornare. Il pulsante Autodetect nelle
apparecchiature predisposte, effettua il riconoscimento automatico.

Indirizzo

Indirizzo MODBUS dell'apparecchiatura.

Baud rate download (bps)

Velocita di trasferimento dati durante il download (modificabile solo per apparecchiature di tipo PD, Px, SM e

ST)

T.out canc. flash (s.)

Tempo massimo in sec. tra invio comando cancellazione flash e risposta a cancellazione avvenuta.
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5.21.1.

Procedura di download per apparecchiature di tipo DCREG (DC)

=101 %]

gl d: Document’ Lavoro’ ESanternot HEXMOT,

e P | i | Do |

—Farametni apparecchiatura— [ Parametn firrmware downloader——

Tipo apparecchiatura [ndirizzo Baud rate download |334|:||:| v'I
2 DC3o7 Wi (L
I o J I T.out canc. Flash [=.] |20

Autodet. |

download firmware

In caso di collegamento multidrop (RS485) lasciare collegata alla rete la sola apparecchiatura
interessata all’aggiornamento.

Scegliere il giusto tipo di apparecchiatura e indirizzo.

Fare clic su Go prog; tale comando verifica la validitd del tipo di apparecchiatura scelta e
l'inerenza del file di upgrade con essa. In caso di verifica positiva, invia all’apparecchiatura un
comando di preparazione all'upgrade.

Superato positivamente il punto 3 € allora possibile dar avvio alla fase scrittura della flash interna
dell’apparecchiatura con il comando Invia. La fase di scrittura della flash & preceduta da una fase
di cancellazione che dura alcuni secondi, questa & controllata da una temporizzazione
(impostabile tramite Timeout cancellazione flash) che serve a verificare eventuali blocchi di tale
fase. Se terminata la temporizzazione si & ancora fase di cancellazione, la procedura sara
interrotta e verra visualizzato un messaggio di timeout.
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5.21.2. Procedure di download per apparecchiature di tipo Sinus
Penta/Penta Marine (PD) e le sue applicazioni (PS e PR), Iris Blue (IB) e
Solardrive Plus (PU)

Sono disponibili due procedure di download: firmware o tabella MMI. Entrambe sfruttano file esadecimali in
formato mot. La distinzione tra esse avviene tramite il nome del file: se termina con FO si tratta di firmware se
termina con F1 si tratta di tabella MMI.

A seconda del tipo di file scelto, I'applicazione rende disponibile i bottoni di comando necessari per operare.

gl d:% Document’ Lavoro ESanternotHEXMOT, - | Dlﬂ

5 Irwia | Chiudi |

—Parametn apparecchiatuia— [ Parametn firmware downloader———

Tipo apparecchiatura [ndirizzo Eaud rate download |-|-|52|:||:| 'I
| sl PD100K RN
T.out canc. Flazh (2] |20

Autodet. |

download firmware

gl d:% Document’ Lavoro ESanternotHEXMOT, - | Dlﬂ

Irvvia tab. | Chiudi |

—Parametn apparecchiatuia— [ Parametn firmware downloader———

Tipo apparecchiatura [ndirizzo Eaud rate download |-|-|52|:||:| 'I
| sl PD100K =
T.out canc. Flazh (2] |20

Autodet. |

download tabella MMI

1. In caso di collegamento multidrop (RS485) lasciare collegata alla rete la sola apparecchiatura
interessata all’aggiornamento.

2. Scegliere il giusto tipo di apparecchiatura, indirizzo e baud rate di download.

3. Fare clic su Invia o Invia tab; tali comandi verificano la validita del tipo apparecchiatura scelta e
I'inerenza del file di upgrade con essa. In caso di verifica positiva, si procede con la fase di scrittura
della flash interna. La fase di scrittura della flash &€ preceduta da una fase di cancellazione che dura
alcuni secondi, questa €& controllata da una temporizzazione (impostabile tramite Timeout
cancellazione flash) che serve a verificare eventuali blocchi di tale fase. Se al termine della
temporizzazione si &€ ancora fase di cancellazione, la procedura sara interrotta e verra visualizzato un
messaggio di timeout.
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5.22. Finestra Anteprima di stampa parametri

5 Anteprima stampa x|

S |=|

LISTA PARAMETRI UTENTE |
Data03M10/2001
PAR. Significato Valore PAR. Significato Valore PAR. Significato Valore
[2]-Tenditore {DC3086)
MEASURE MENU - Mz
X0 -RemConsolle wO02-Dey Status Drive OK MO00-%ret 0,00 %
A -AF clkak (I MO02- ety 0% MO03-Iref 0 %
KEY MENU - PO0=
POO0-Key C:Program Dizakle POOT -AutoTune 0:Dizabled POOS-Proglevel 0:Baszic
SPEED LIMITS MEHU - P01x - P02x
PO 0-nF clkakha: 2500 RPr PO - armblax 4004 ;I

Il testo & modificabile, quindi & possibile inserire commenti.
@I Manda in stampa il contenuto del documento.

EI Salva su disco il contenuto del documento in formato RTF.
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6. CONFIGURAZIONE S.O. PER CONNESSIONI PUNTO PUNTO

6.1. Client

Per tutte le connessioni remote in cui il PC con RemoteDrive/lrisControl programmato come client non &
connesso a una rete LAN, & necessario creare, nel suo sistema operativo, una connessione in uscita
(connessione Client) per permettere al sistema operativo di effettuare il collegamento richiesto verso un PC
con RemoteDrive/lrisControl programmato come server o con una scheda ES851.

6.1.1. Windows XP e Windows 2000

La creazione e I'uso di una connessione client con PC con sistema operativo Win2000 e WinXP verso un PC
server 0 verso una scheda ES851 & possibile utilizzando I'opzione Connettiti prima a e la finestra di
Configurazione accesso remoto direttamente da RemoteDrive/lrisControl (par. Connettiti prima a), oppure
sfruttando la stessa procedura di connessione che si usa per l'accesso a Internet tramite modem analogico,
con le impostazioni di default proposte dal sistema operativo.

Nome utente e password dovranno coincidere con un account autorizzato a ricevere chiamate in ingresso nel
PC server o nella scheda ES851.

& NOTA Se viene chiesto il nome del dominio, lasciarlo vuoto.

6.1.2. Windows Vista

La connessione client con PC con sistema operativo Windows Vista é dello stesso tipo di quella utilizzata per
l'accesso a Internet tramite modem analogico, mantenendo le impostazioni di default proposte dal sistema
operativo.

Nome utente e password dovranno coincidere con un account autorizzato a ricevere chiamate in ingresso nel
PC server o nella scheda ES851.

& NOTA Se viene chiesto il nome del dominio, lasciarlo vuoto.

6.2. Server

Nel caso di collegamenti punto-punto via modem, tra due PC, nel PC con RemoteDrive/lrisControl
programmato come Server occorre creare una connessione in ingresso, per mettere in grado il programma
di accettare le chiamate dal PC con RemoteDrive/lrisControl programmato come Client. Per creare la
connessione in ingresso occorre sfruttare le utilith del sistema operativo.

Di seguito viene riportata, come esempio, la procedura per creare la connessione in ingresso nel sistema
operativo Windows XP.
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Dal menu start, scegliere:

Blocco note
Prompt dei comandi

ODBC Administrator
: Ripristino configurazione di
W, sistema

w Paint

Tutti i programmi D

ENERTRONICA

2 SANTERNO

——-
S’ Risorse del computer

m Apri

|
| Esplora
Cerca computer...

Connetti unita direte. ..
[ Disconnetti unita di rete. ..

Yisualizza sul desktop
\ Rinomina

Proprieta

77 Esequi...

per aprire la finestra Connessioni di rete, creare una nuova connessione con:

Operazioni di rete

Crea una nuova
connessione.
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Creazione guidata nuova connessione

Creazione guidata nuova connessione

(uesta procedura gquidata consente di:
* Connettere il computer a Internet.

* Connettere il computer a una rete privata, come una rete
aziendale.

* |nstallare una rete domestica o una piccola rete aziendale.

Per continuare, scegliere Avanti.

¢ Indietro I Avanti > I Annulla l

ed effettuare le impostazioni sotto indicate:

=)

Tipo di connessione di rete
Scegliere l'operazione da effettuare.

() Connessione a Internet
Consente di connettere il computer a Intemet e di esplorare il \Web e leggere la posta
elettronica.

(O Connessione alla rete aziendale

Consente di connettere il computer a una rete aziendale, mediante connessione remota
o%PN e di lavorare da casa, da una filiale o da un'altra ubicazione.

(3) Installazione di una connessione avanzata

Consente di connettere il computer direttamente a un altro computer mediante la porta
senale, parallela o a infrarossi o di impostarlo per consentire la connessione di altr
computer.

< Indietro ][ Awanti > ] [ Annulla ]

115/119



ENERTRONICA

RemoteDrive % s ANTE RNO MANUALE D’USO

IrisControl

Creazione guidata nuova connessione

Opzioni di connessione avanzate
Specificare il tipo di connessione che si desidera impostare

Selezionare il tipo di connessione desiderato:

(3) Accetta connessioni in ingresso
Consente la connessione di altri computer a questo computer mediante Internet,
linea telefonica o connessione diretta via cavo.

() Connetti direttamente a un altro computer

Consente di connettere il computer a un altro computer mediante la porta seriale, parallela
0 a infrarossi.

[ < Indietro ]L Awanti > ] [ Annulla ]

Selezionare il modem da cui ricevere le chiamate:

Creazione guidata nuova connessione

Periferiche per chiamate in ingresso
E possibile selezionare le periferiche utilizzate dal sistema per accettare chiamate

in ingresso.

Selezionare la casella accanto a ciascuna periferica da utilizzare per connessioni in
inaresso.

Periferiche di connessione:

[ < Indietro ][ Awanti > ] [ Annulla ]
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Creazione guidata nuova connessione

E possibile connettere un secondo computer e il proprio tramite una connessione

Connessione di rete privata virtuale (YPN] in ingresso @
VPN,

Le connessioni private tramite Interet a questo computer possono essere effettuate
solo se il computer ha un nome o un indirizzo [P Internet.

Se si consentono connessioni YPN, il firewall della connessione Internet verra
modificato per consentire al computer di inviare e ricevere pacchetti VPN,

Consentire connessioni private virtuali a questo computer?

() Consenti connessioni private virtuali

(%) Non consentire connessioni private virtuali

[ < Indietro ][ Avanti > ] [ Annulla ]

Selezionare o aggiungere l'utente con cui il PC client si deve connettere. Questa operazione € obbligatoria;
con nessun utente autorizzato non & possibile ricevere connessioni.

Creazione guidata nuova connessione

Autorizzazioni utenti
Specificare gli utenti ai quali & consentito connettersi a questo computer.

Selezionare la casella di controllo accanto all'utente a cui & consentita la connessione a
questo computer. La capacita di connessione di un utente dipende anche da altri
fattori, ad esempio un account utente disabilitato.

Utenti a cui & consentita la connessione:

O Ei Guest

O Q Helpdssistant [Account Help Assistant Desktop remota)
45 mau (mau)
O Q SUPPORT_388945a0 [CN=Microsoft Corporation L=Redmond,5 =\ ashington, (

2 il | >

[ Agaiunai... ][ Rimuovi ][ Proprieta ]

[ < Indietro ][ Avanti > ] [ Annulla ]
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Nella sezione Software di rete non occorre cambiare nulla. Le impostazioni di default sono gia sufficienti.

Software di rete
Il software di rete permette al computer di accettare connessioni da parte di altri tipi
di computer.

Selezionare la casella accanto a ciascun tipo di software di rete da abilitare per le
connessioni in ingresso.
Software di rete:

[ Y~ Protocollo Intemet (TCPAP)
W Condivisione file e stampanti per reti Microsoft
™ g Utilita di pianificazione pacchetti oS v

Descrizione:

TCP/IP. Protocollo predefinito per le WaN che permette la comunicazione tra diverse
reti interconnesse.

[ < Indietro ][ Avanti > ] [ Annulla ]

-

Completamento della Creazione
guidata nuova connessione

Sono state esequite le operazioni necessarie per la creazione
della seguente conhessione:

Connessioni in ingresso

La connessione vera salvata nella cartella Connessioni di
rete.

Per creare la connessione e terminare la procedura quidata,
scedliere Fine.

| <indiete || Fine | [ Annula |
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Al termine della configurazione, nella finestra Connessioni di rete apparira:

| Iningresso

Connessioni in ingresso

Nessun client connesso

\ o

cio indica che il PC ¢ disponibile a ricevere chiamate in ingresso.

Un’eventuale connessione in ingresso € rilevabile dalla presenza di un’icona con il nome utente dell’'utente
CONNesso:

In ingresso

)
ry' A_./J“I
'«-Jv
Connessioni in mau
ingresso
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